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1 Uvod

Predmétem technické zpravy je popis mobilniho Fidiciho systému, ktery je instalovan v jednom
sméru na dalnici D1 v misté stani¢eni 168 - 178 (USEK B) a 178-187 (USEK A) vpravo.

Systémy mobilniho fizeni dopravy budou po celou dobu rekonstrukce umistény v nize uvedenych
mistech. Jsou sestaveny z akénich ¢lent - pfenosnych LED proménnych dopravnich znacek (dale
jen PDZ) a senzorickych ¢lenl - detektor( dopravy a detektorl cestovnich casl. Soucasti
komplexniho systému jsou rovnéz provizorni kamerové sety, které jsou umistény v misté staniceni
187,94 a 178 km.

Soucasti této technické dokumentace je doplInéni stani¢eni pro novy SET umistény v km 168-178
vpravo, novych symbol(, schémat, ale také jednoho dopravniho detektoru, ktery ma za cil vyplnit
prostor casté tvorby dopravnich kongesci v konkrétnim misté, které neni v soucasné chuvili
monitorovano a neni tak mozné detekovat dopravni problém vcas. Doplnéni vychazi ze zkuSenosti
z provozu tohoto systému od zafi 2023.

Soucasti doplnéni jsou zejména:

- Jeden SET mobilnich PDZ a jednoho kamerového systému.

- Nova schémata, ktera maji reagovat na casté hustotni viny, které v konkrétnim misté
nasazeni MLRD vznikaji a také obvykla tvorba kolon nakladnich vozidel v PJP.

- Novy symbol pro ,Prijezd vozidel 1ZS", kterd budou zobrazovana v situacich dopravnich
kolon

- Novy symbol pro poskytovani informaci o zpozdéni ke konkrétnimu staniceni ve sméru
jizdy

- Umisténi doplfikového dopravniho detektoru ve staniceni 182,600 je soucasti pFilohy
~Schémata dopravniho znaceni”.

Rizeni provozu bude realizovano na zaklad& dopravnich dat z instalovanych detektor dopravy.
Konkrétni misto pro fizeni provozu (fez) je vzdy sloZzen z kombinace dvou prenosnych PDZ a
detektort dopravy.

Soucasti instalovaného systému je Fidici Software s vizualizaci stavu provozu, stavu jednotlivych
zaFizeni a také zobrazovanych symbol(, ktery je fizeni z prostFedi RSD - NDIC. Do Software mohou
byt zFizeny pfistupy na zakladé pFidélenych pfistupovych prav (VPN RSD).

Ukazka fidiciho SW je nize.

Mobility and Intelligence s.r.o.
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2 Umisténi a rozsah telematického systému

Telematické systémy budou umistény v jednom smeéru (jeden SET):

% Dalnice D1- km 178 - 187 vpravo

i

D1 smér

Vakovice 2 x kamera 187,94
D1 smér

Véffovice 2xPDZ 183,84
D}vs‘me‘r 2xPDZ 182,8
Véitovice

Diames 2xPDZ 180,83
Véffiovice

D1 smér

VEHRovice 2xPDZ 178,99
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MLRD “Kyvalka” - tisek B
D1 01191.C Brno-centrum - Brno - jih

SMEECOVNA PDZ/detekce
® RS Halav mlyn e Lokace Typ

20 ® Lesni Hluboké

Staniceni

1x detektor BT 193,85 km

Detekce BT | D1 smér Praha

Kamerovy SET | D1 smér Praha | 2x Kamera, detekce | 178,00 km

REZ1 D1 smér Praha |2x PDZ, pIn4 detekce| 175,89 km
: Jayirek REZ2 D1 smér Praha [2x PDZ, pln& detekce| 173,04 km

REZ3 D1 smér Praha |2x PDZ, pIna detekce| 171,40 km

REZ4 D1 smér Praha |2x PDZ, plna detekce 169 km

386

Hvozdec
Domaso

Veverské]
JKninice $
7

Litostrov,

POHADKA MAJE

Komunikace: D1, smér Brno bude umisténo osm fezl PDZ, 2x kamerovy
SET, samostatna dopravni detekce, 1x detekce cestovnich
casu

Staniéeni pro USEK A: Rez 1: 183,84 km
Rez 2: 182,80 km
Rez 3: 180,83 km
Rez 4: 178,99 km
Kamerovy SET: 187,94 km
Dopravni detekce: 182,600 km
Detektor cestovnich ¢asu: 193,85 km

Staniceni pro USEK B: Rez 1: 175,89 km
Rez 2: 173,04 km
Rez 3: 171,40 km
Rez 4: 169 km
Kamerovy SET: 178,00 km
Detektor cestovnich ¢asu: 193,85 km

DalSi podrobnosti telematického systému jsou uvedeny ve vykresové dokumentaci ,Schémata DZ",
ktera je PRILOHOU tohoto dokumentu.

3 VsSeobecné pozadavky

VSeobecné pozadavky vychazi z Pozadavkd na provedeni a kvalitu prechodného dopravniho
znaceni na délnicich a rychlostnich silnicich ve spravé RSD CR. Jmenovité pak musi byt dodrzena
nasledujici zasady:

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Viesina
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ZacCatek zfizovani prechodného dopravniho znaleni musi byt pfedem oznamen pfislusné
SSUD/SSURS/Spravu RSD. Bez jeho souhlasu nesmi byt prace zahajeny. Zhotovitel je pfed
zahajenim praci povinen predat SSUD/SSURS/Spravé RSD jedno kompletni paré schvaleného
projektu vCetné stanoveni pfechodné Upravy provozu na pozemni komunikaci dle § 77 zdkona ¢.
361/2000 Sb.

PFed zahajenim praci musi pracovnici zhotovitele absolvovat Skoleni BOZP u bezpecnostniho
technika RSD. P¥i zfizovani, kontrole, idrzbé a ruseni prechodného znaceni musi byt dodrzovéna
smérnice GR RSD ¢&. 2/2002 ,Pravidla bezpeéné prace na dalnicich a rychlostnich silnicich” a
»Technologicky postup pro provadéni pfechodného dopravniho znaceni na dalnicich a silnicich pro
motorova vozidla ve spravé RSD CR“. Pracovnici jsou povinni mit na sob& vystrazny odév
odpovidajici CSN EN 471.

Pfechodné dopravni znaceni telematického systému bude kontrolovano pomoci aplikace pro
vzdalenou spravu. Kontrolovan bude zejména stav napdjecich prvkl (akumulatory, palivové
¢lanky), funkce LED zobrazovacu a funkce dopravnich detektord.

4 Stavajici dopravni znaceni

Systém je navrzen sohledem jak na stavajici svislé dopravni znaceni (dodrZzeni minimalnich
vzdalenosti a konflikt zobrazovanych symbol(), tak s ohledem na stanovené dopravné inzenyrské
opatreni.

5 Zobrazované symboly

Zobrazované symboly a princip jejich vybéru je detailné popsan v pfiloze €. 1 tohoto dokumentu a
je rovnéz soucasti zadosti pro stanoveni pfechodného dopravniho znaceni.

7 s

Zakladni podoba telematického systému ,,Mobilni Fizeni dopravy”

Fyzicka podoba pFfenosnych promé&nnych dopravnich znacek:

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Vfesina
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Nosna konstrukce:

Nosna konstrukce pro pfenosné PDZ LED tvorena prihradovymi stojkami, které jsou schvaleny
ministerstvem dopravy podle § 124 odst. 2 pism. ¢/ zakona ¢. 361/2000 Sb. Trojboké prihradové
stojky odpovidaji CSN EN 12899-1. Konstrukce je rozebiratelna, slozena ze EtyF pevné nespojenych
¢asti - svislé a vodorovné.

Po namontovani jsou vSechny Ctyfi casti pevné spojeny (Srouby a jinym spojovacim materialem,
ktery umoznuje rychlou montaz a demontaz).

PFi narazu vozidla dojde k ohnuti nebo ulomeni nosné konstrukce od zakladu v misté koutovych
svard. V prvni fazi ndrazu nedojde k oddéleni panelu LED od nosné konstrukce. Jednotlivé dily jsou
k sobé pevné pripevnény nékolika zplsoby (Srouby, fetézy, svorkami). Stojiny jsou pomoci
koutovych svar(l pfivareny na patni desky, které jsou pripevnény Srouby k prefabrikovanému
zakladu, ktery je tvofen zelezobetonovou konstrukci

Kovové &asti konstrukce jsou natfeny pouZzitim odstinu RAL 7042. Povrchova Uprava vsech &asti
nosné konstrukce i panelu LED je tak matna, aby nevyvolavala omezujici nebo oslepujici osInéni.

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Viesina
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5.1 Grafické proveden
5.2 Symboly PDZ
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5.4 Pouzita vystrazna svétla

Na nosné konstrukci nad PDZ jsou upevnéna dvé vystrazna svétla tfidy L8H dle CSN EN 12 352 s

LED.

Svétla tvofi signdl S 7, blikajici soucasné s frekvenci 50 £10 min-1.

Jedna se o signalizacni dvojsvétlo LED 200 H spole¢nosti DYNASIG, spol. s r.o.

PDZ a vystrazna jsou schvaleny podle § 124 odst. 2 pism. ¢/ zakona €. 361/2000 Sb., ve znéni

pozdéjsich predpisu.

7

vrs

5.5 Pouzité ridici algoritmy systému

Ridici scénafe vychazeji ze schvalenych funkénich schémat, které jsou ukazany v tabulce 1 niZe.

Obecny popis

Systém pracuje v minutovych intervalech a pro spinani a vypinani funkénich schémat vyuziva
vstupni hodnoty (prahové hodnoty), které jsou pfed instalaci systému nastaveny dle prdmérnych
intenzit v dané lokalité. Jednotlivé prahové hodnoty systému jsou v centralnim fidicim systému
uZivatelsky nastavitelné. V pribéhu prvniho tydne fungovani systému budou upravovany
s ohledem na chovani dopravniho proudu v konkrétni uzavirce, resp. Pfed dopravni uzavirkou.
Prahové hodnoty systému jsou zavislé na konkrétnim vedeni dopravy a také neproménnymi
parametry vozovky (stoupani, klesani apod.). Chovani systému se priibézné vyhodnocuje a

prahové hodnoty mohou byt postupné upravovany do cilové podoby.

Pro Glely tohoto dokumentu jsou poskytnuty matice vzajemnych vztahti oddélené pro USEK A i
USEK B, ale v redlném provozu budou oba sety vzajemné spolupracovat na Grovni serveru, tak Ze
budou tvorit kompaktni systém. Oddélené poskytnuti vztahd je z divodu prehlednosti.

Poznamka Rez 4 Rez3 Rez2 Rez 1 Poznamka
Umisténi 3600- 2600- 1800- 800- ST dleiisae
pFF:'(t:i(:)u 12;? |?1? 3+4§|?1? 233?1? 1+2;? |?1r2 300-500m
uzavérou detekce | detekce | detekce | detekce ST LU i
Priorita 10000
. B20a B20a bez kolony +
Schéma 1 B22a B22a (100) | (100) int/obs > X1
. B20a B20a B20a bez kolony +
Schéma 2 B22a (100) | (100) | (100) int/obs > X2
Schéma 3 B20a B20a B20a A23+E13 | riziko kolony +
(100) (100) (100) | (RIZIKO) | int/obs >X3
¢elo kolony mezi
; B20a B20a A23+E13 ,
Schéma 4 (100) (100) (RIZIKO) A23 +E7 uzvawrkou a
rezem 1
B20a A23+E13 ZP! ¢elo kolony mezi
Schéma 5 (100) | (Riziko) | A%3*E7 Pr:*ZJEZd fezem 1 fezem 2
ZPI ¢elo kolony mezi
Schéma 6 A23+E13 A23+E7 | Prljezd ZVPI , | fezem 2 a fezem
(RIZIKO) 175 ZdriZeni 3

Mobility and Intelligence s.r.o.
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ZPI 7P| ZPI celo kolony mezi
Schéma 7 A23+E7 Prijezd 7drsent Prijezd | fezem 3 a fezem
1ZS 1ZS 4
ZPI ZPI celo kolony mezi
, o ZPI .. ZPI Y .
Schéma 8 Prhjezd 7drseni Prhjezd 7drsent fezem 4 a inf.
1ZS 1ZS vozikem
, B20 B20 L,
Schéma 9 (10;) A23 (100a) A23 Vzdouvaéni 1
Vzdouvani 2
Schéma B20a B20a
10 (100) A23 (80) A23 Kczlona v PJP za
fezem2ab6
. Vzdouvani 3
SChlelma ?;8; A23 ?28; A23 | Kolona v PP za
fezem4a 8
Priorita 5000
Schéma doplnéni
11 A27+E3a | A27+E3a | A27+E3a | A27+E3a | prazdnych poliv
piipadé nehody
Priorita O
. bez kolony +
Schéma 0 int/obs < X1

Tabulka 1: Funkcni schémata (pozn. Pro ucely instalace tohoto konkrétniho systému jsou po dohodé
zvétseny vzddlenosti mezi konkrétnimi fezy PDZ).
Pozn. Nové navrhovand schémata a symboly jsou zobrazeny Cervené.

Ovladani systému

Systém primarné funguje v automatickém rezimu. Reaguje na konkrétni parametry dopravniho
proudu:

V NDIC prostfednictvim Fidiciho SW (Cervené tlalitko) je mozné systém uvést do schématu 0 -
klidového rezimu.

Systém ma tyto funkce:
e Harmonizace dopravniho proudu - Schéma 1-3
e Varovani pred kolonou - Schéma 4-12
e Vzdouvani (Sokové viny) - Schéma 13-18
e Nehoda - Schéma 11 - Systém zobrazuje symbol nehody na zakladé generované dopravni
udalosti prostfednictvim ALERT C publikovaného NDIC.

Ukladani dat systémem

Data jsou uklddana ve dvou stupnich agregace:

e surova data pro agregaci a vyuZziti pfi vypocCtech agregovanych dat (vyuZiti az cca 15 min
zpét napf. u BT detektord) a v minutovych agregacich. DelSi agregace skladany
zminutovych dle aktudlni potfeby pfi vyhodnocovani konkrétnich podminek
rozhodovaciho algoritmu.

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Vfesina
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e DelSi agregace se dle ,skladaji* z minutovych (1) s¢itanim (veSkeré intenzity a PCE) nebo (2)
aritmetickym prmérem (cestovni ¢asy, rychlosti, obsazenost, odstupy),

Pro vyhodnocovani podminek je vyuzivdno dvojitého exponencialniho vyhlazovani, které dava
starsim hodnotadm exponencialné nizsi vliv (rychlost ,zapominani” je prlibézné optimalizovana, aby
model co nejlépe odpovidal empirickym datiim) a umozriuje odhadnout kratkodoby trend a na
jeho zakladé i nasledujici hodnotu posloupnosti. Pro podminky sledujici zménu schématu na nizsi
stupen je vyuzivano vyhlazenych hodnot bez predikce, pro podminky sledujici zménu schématu na
vySSi stupen je vyuzivano i hodnot predikovanych pro nasledujici krok

Vyhodnocované Udaje (vSechny Udaje se ukladaji do databaze pro pozdéjsi vyhodnocovani):

o Cestovni ¢as (TT) pro kazdy segment mezi Detektory cestovnich ¢ast (Udaje jsou
vyhodnocovany také pro jednotlivé Useky (zpozdéni v uzavirce, celkem v dotcené
oblasti apod.).

o Aritmeticky prlimér rychlosti pro kazdy jizdni pruh a celkem v kazdém méreném
profilu). Kategorie vozidel: OS, SN, TN + celkem.

o Harmonicky prdmér rychlosti pro kazdy jizdni pruh a celkem v kazdém mérenim
profilu. Kategorie vozidel: OS, SN, TN + celkem.

o 85 % kvantil rychlosti pro kazdy jizdni pruh a celkem v kazdém mérenim profilu.
Kategorie vozidel: OS, SN, TN + celkem.

o Primérnad cestovni rychlost na segmentu spocitand zcestovniho casu dle
detektoru cestovniho Casu (TT) a délky mezi-Fezového segmentu.

o Intenzita dopravniho proudu v kazdém mérfeném Fezu vzdy pro kazdy jizdni pruh
zvlast a celkem, vzdy pro kazdou kategorii zvlast a celkem. Kategorie vozidel: OS:
do 6 metr(, LN: 6-12m, NA: +12 m

o Intenzita v PCE (ekvivalent jednotkovych vozidel) v kazdém mérfeném profilu vzdy
pro kazdy jizdni pruh zvlast a celkem. Pro kategorie SN a TN musi byt definovany
prepoctové koeficienty PCEsy = 1,5 (UZivatelsky definovana hodnota) a PCErn = 2
(UZivatelsky definovana hodnota).

o Obsazenost v kazdém fezu pro kazdy pruh a celkem. Jedna se o podil ¢asu, kdy se
v méfeném fezu detektoru nachazi vozidlo. Pro kazdy pruh zvlast + celkem. Jde o
soucet CasU zaznamU vozidla déleno délkou intervalu ve stejnych jednotkach
(bezrozmérna jednotka) krat 100 (hodnota v procentech).

Pfechody mezi schématy

1) Harmonizace - Schéma 1-3
Pro vstup do harmonizac¢nich schémat jsou predevsim vyuzivany data z detektord na fezu 0 a fezu
4. Redundantné (v pripadé vypadku detektoru v Fezech 3, pfipadné 2).
Jednotlivd harmonizacni schémata se spousti na zakladé prekroceni hrani¢nich hodnot
pravdépodobnosti vzniku kolony. Do vypoctu pravdépodobnosti vstupuji intenzita, obsazenost
fezu a slozeni dopravniho proudu. Intenzita v kombinaci se skladbou dopravniho proudu formou
PCE.
Pro snizeni harmonizacniho schématu na nizsi stupen (v¢. schéma 0 - vypnuti) nesmi po dobu 3
minut (uzivatelsky nastavitelna hodnota) byt prfekrocena hranice pro libovolny stupen vyssi, nez na
ktery ma schéma klesnout.
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Model pro vypocet pravdépodobnosti bude priibéZné v ramci instalace aktualizovan, konkrétni
délka agregacniho intervalu a kombinace a koeficienty jednotlivych veli¢in se tak mohou ménit na
zakladé ziskanych dat a jejich prabéznym vyhodnocenim.

Redundance (pfipad vypadku dopravniho detektoru):

V pfipadé narlstu cestovniho ¢asu nad hodnotu odpovidajici rychlosti 60 km/h v praméru za 3
minuty (tj. rychlost klesne v prdméru pod 60 km/h) na zakladé dat z BT detektor( (dle TT a
vzdalenosti BT detektor() v prostoru uzavirky se systém prepina na schéma 3 (hrozi rozvoj kolony
vzniklé v uzavirce).

Default nastaveni prahovych hodnot pro:

Schéma 1 - PCE: 1950 JV/h (uzivatelsky definovana hodnota), Obsazenost: 20-22 % (uzivatelsky
definovana hodnota)

Schéma 2 - PCE: 2400 JV/h (uzivatelsky definovana hodnota), Obsazenost: 24-26 % (uzivatelsky
definovana hodnota),

Schéma 3 - PCE: 2700 JV/h (uzivatelsky definovana hodnota), Obsazenost: 26-30 % (uzZivatelsky
definovana hodnota),

2) Varovani pred kolonou - Schéma 4-12
Aby byla vdaném fezu detekovana pfitomnost kolony a aplikovano tomu odpovidajici schéma,
musi primérna minutova rychlost zlstat 2 minuty (uzZivatelsky definovana hodnota) po sobé pod
hrani¢ni hodnotou 40 km/h (uZivatelsky definovana hodnota) v kterémkoliv jizdnim pruhu.

Redundance (pfipad vypadku dopravniho detektoru):

Cestovni Cas v segmentu vzroste po dobu 2 po sobé jdoucich minut (uZivatelsky definovana
hodnota) o vice nez 30 % (uZivatelsky definovana hodnota) oproti mensi z hodnot a) dlouhodoby
primér daného segmentu za bézného provozu b) cestovni doba odpovidajici aktualni nejvyssi
dovolené rychlosti.

Krizové scénare:
V pfipadé vypadku komunikace s PDZ, které je umisténo na pravé strané komunikace po dobu
delSi nez 10 pfechazi cely systém do schématu 0.

3) Vzdouvani - Schéma 13-18
Algoritmus pro detekci Sokovych vin je navrzen pro efektivni fizeni dopravy, zejména v situacich s
nepravidelnymi hustotnimi vinami a kolonami. Nasledujici body popisuiji klicové aspekty tohoto
algoritmu vcetné nové implementovaného rozpoznavani rozdill v rychlostech mezi jizdnimi pruhy.
A. Schémata Rizeni Dopravy:
Algoritmus zahrnuje tfi zakladni schémata pro Fizeni dopravy:
e Schéma 13 (fizeni dopravy ve druhé poloviné useku)
e Schéma 14-18 (fizeni dopravy v prvni poloviné nebo celém tseku).

B. 2.Logika PouZiti Schémat:
Schéma s vyssim Cislem ma vZdy prednost a je aktivovano na zakladé analyzy dopravniho proudu

a detekovanych rychlosti a obsazenosti.

Podminky pro Aktivaci Systému:

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Vfesina



MLRD — D1 01191.C Brno-centrum — Brno-jih (etapa 0C)_Dalnice D1- km 168 - 187 vpravo
TECHNICKA ZPRAVA — Verze 2 — Mobilni liniové Fizeni - dopInéni

e Schéma 13-14 se aktivuje, pokud jsou zaznamenany vyznamné poklesy primérnych
rychlosti na urcenych profilech. Na fezech 3 nebo 4 je alespon 2x zaznamenana
primérna rychlost nizsi nez 70 km/h béhem poslednich 5 minut, nebo na profilech 3
nebo 4 je 5x zaznamenana priimérna rychlost nizsi nez 90 km/h béhem poslednich 10
minut.

e Schéma 15-18 reaguje na podobné podminky v réznych ¢astech Useku. Zakladni
podminkou je Ze na vice nez jednom fezu dojde k poklesu rychlosti pod 60 km/h
(uzivatelsky) alespon 2x za poslednich 5 minut, nebo 5x za poslednich 10 minut.

C. Detekce kolon na zakladé rychlosti v Jizdnich pruzich:
Pro schéma 15-18, pokud je v pravém jizdnim pruhu detekovana prmérna rychlost o 30 km/h
(uZivatelsky definovana hodnota) nizsi nez v levém jizdnim pruhu po dobu alespon 5 minut a
zaroven je primérna rychlost levého jizdniho pruhu mensi nez 70 km/h na vice nezZ jednom Fezu.
Tyto (vedle jinych podminek) podminky se povazuji za indikaci kolony v pravém pruhu.

Podminky pro Deaktivaci Systému:
Pokud po dobu 10 minut nejsou splnény podminky pro aktivaci, dochazi k deaktivaci schématu.

6 Vybér konkrétnich lokalit pro umisténi prenosnych PDZ

6.1 Rez1-PDZ
Staniceni: 183,84 (D1)
GPS: 49.18526, 16.46466

Vybaveni fezu:

PDZ-P:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich casU: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Baterie 400 Ah, solarni clanky
- Bezdratova komunikace: AG/LTE (O2 APN)
PDZ-L:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich ¢asu: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Palivové clanky, posilené napajeci kazety (bez nutnosti
doplriovani paliva a vymény akumulator( 12 tydn(), Baterie
400 Ah,
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)

Doprovodné foto:
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6.2 Rez2-PDZ
Staniceni: 182,80 (D1)
GPS: 49.18793, 16.44855

Vybaveni fezu:

PDZ-P:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich ¢asu: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 400 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)
PDZ-L:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich ¢ast: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Baterie 400 Ah, Solarni zdroj napajeni
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (02 APN)

Doprovodné foto:
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6.3 Rez3-PDz
Staniceni: 180,83 (D1)
GPS: 49.19676, 16.42771

Vybaveni fezu:

PDZ-P:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich ¢asu: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)
PDZ-L:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich ¢asu: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Zasuvkova skrin 220 V, Baterie 300 Ah (zaloha 5 dni)
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)

Doprovodné foto:

6.4 Rez4-PDZ
Staniceni: 178,99 (D1)
GPS: 49.21119, 16.41594

Vybaveni fezu:
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PDZ-P:

Dopravni detektor:

Detektor cestovnich ¢asu:

GPS:
Energeticky systém:
Bezdratova komunikace:

Dopravni detektor:

Detektor cestovnich ¢asu:

GPS:
Energeticky systém:
Bezdratova komunikace:

Doprovodné foto:

PIna detekce

ANO

ANO

Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
4G/LTE (O2 APN)

NE

NE

ANO

Palivové clanky, solarni zdroj napajeni, Baterie 400 Ah
4G/LTE

6.5 Rez - Dopliikovy dopravni detektor

Staniceni:

GPS:

Vybaveni fezu:

Dopravni detektor - doplnéni:

Dopravni detektor:

Detektor cestovnich ¢asu:

GPS:
Energeticky systém:
Bezdratova komunikace:

182, 340 vlevo (D1) (umisténi v protisméru)

49.189431, 16.445076

PIna detekce

ANO

ANO

Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
4G/LTE (02 APN)
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6.6 Rez5-PDZ

Staniceni: 175,89 (D1)
GPS: 49.22873, 16.38478
Vybaveni fezu:
PDZ-P:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich ¢asu: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Baterie 400 Ah, solarni ¢lanky
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (02 APN)
PDZ-L:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich casu: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Zasuvka 220V, zalozni baterie, Baterie 400 Ah,
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)

Doprovodné foto:
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REZ 1 - kM 175,9
Vzdalenost od predchozi PDZ: 3100m

6.7 Rez6-PDZ
Staniceni:

GPS:

Vybaveni fezu:
PDZ-P:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asu:

- GPS:
- Energeticky systém:
- Bezdratova komunikace:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asu:

- GPS:
- Energeticky systém:
- Bezdratova komunikace:

Doprovodné foto:

173,20 (D1)
49.24563, 16.3632

Integrovany mikrovinny detektor
ANO

ANO

Solarni zdroj napajeni, Baterie 400 Ah
4G/LTE (O2 APN)

Integrovany mikrovinny detektor
NE

ANO

Z3asuvka 220V

4G/LTE (02 APN)
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REZ 2 - km 173,040

od 10zi PD.

6.8 Rez7-PDz
Staniceni: 171,40 (D1)
GPS: 49.25665, 16.34006

Vybaveni fezu:

PDZ-P:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich ¢asu: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)
PDZ-L:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich ¢asu: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Palivové ¢lanky, solarni panely, baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)

Doprovodné foto:
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REZ 3 -km 169

Vzdalenost od pfedchozi PDZ: 1 640m

6.9 Rez8-PDzZ

Staniceni: 169 (D1)
GPS: 49.260404, 16.308586
Vybaveni fezu:
PDZ-P:
- Dopravni detektor: PIna detekce
- Detektor cestovnich ¢asu: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)
PDZ-L:
- Dopravni detektor: NE
- Detektor cestovnich ¢asu: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Napajeci skrin, Baterie 400 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE
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Doprovodné foto:

REZ 4 - km 169

st od pfedchoz
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| i REZ 2a detekce Doplnéni detekcniho rfezu 2
| 182,340 km Plna detekce

> B22a

| 1) E13 (5-22 h) Trvald SDZ
| 180,890 km
| - 2x TMA REZ 3 -PDZ
| =B 7 450m Plna detekce

180790 km | Detektor BT
I
| - 2x TMA REZ 4 - PDZ
| = 8940 m Plna detekce

2o © 94U m
| 179,000 km Detektor BT
| LD B22a
G227 E13 (5-22 h) Trvald SDZ

| 178,900 km
| Exit 178 USEK B

| — REZ 0B - detekce
D Plna detekce, detektor BT

: 178,000 km | 2x kamera
|
| B22a
I (5-22R E13(5-22 h) Prechodné SDZ
I 175,990 km
| 2x TMA REZ 5 - PDZ
I - Plna detekce

g 2110m Detektor BT
I 175,890 km
|
|
|
I 2x TMA REZ 6 - PDZ
| DI Plna detekce
| sy 4960m Detektor BT
I 173,040 km
|
|
| B22a

(5-221 E13 (5-22 h) Prechodné SDZ
I 172,210 km
|
| ~
I - 2x TMA REZ 7 - PDZ
| o PIna detekce
| PN 6 600 m Detektor BT
I 171,400 km
|
|
| 2x TMA REZ 8 - PDZ
| ) Plna detekce
| o 9000 m Detektor BT
I 169,000 km
| Lendall
| - P
| B22a I:I Stredni délici pas

i E13(5-22 h v 5

| G220 168,5@0 km) Prechodné SDZ £ Prenosné PDZ LED
| - Kamera
| Exit 168 D] Dopravni detektor
| D[] Detektor cestovnich
| gasti (BT)
|
|




| Exit 194 Schéma 2
D REZ -1 :
| 193,85 km | Detektor BT bez kolony + int/obs > X2
| ‘ » V&Y ”
| &) 8228 Prechodné SDZ o1 O!IV’IIIS_;% BKyvalkat
191, m . rno-centrum -
| e E3a (400 m) Prechodné SDZ Brno - jih
| 790,695 km —
B20a (100) Prechodné SDZ Dalnice D1
| 190,275 km km 168 - 187 vpravo
(A (A B22a Tivald SDZ :
| s E13(5-22h) Automaticky/manualni
790,000 km v_
| . rezim
Exit 190
| (109
| @ B20a (100) Prechodné SDZ
188,170 km i
(] (A B22a Trvala SDZ USEK A
| T E13(5-22 h)
788,100 km
' P REZ 0 - detekce
O'E';'STEZI\'EZ,\']EAéT > X2 E Plna detekce, detektor BT
187,940 km 2x kamera
| Odpocivka
| Troubsko
L") | I L") B22a
(-221) E13(5-22 h) Trvala SDZ
| 786,900km
A= (D B22a
ez | o E13(522h) | Trvala SDZ
| 184,750 km
2xB20a (100) | REZ1-PDZ  Symbol
m | muj Plna detekce )Eﬂﬂ
PEN | 20N 4100 m Detektor BT
183,840 km
(D) | (B B22a Tivald SDZ
5z | ez E13(522h)
182,770 km
m | 2x B20a (100) REZ 2 - PDZ Symbol
| I PIna detekce ’Eﬂﬂ
PN D 5225m Detektor BT
| 182,715 km
| Exit 182
| . REZ 2a detekce Doplnéni detekéniho rezu 2
| 182,340 km PIna detekce
A= (A= B22a
| o E13 (5-22 h) Trvalé SDZ
| 780,890 km
I m 2x B20a (100) | REZ 3 - PDZ Symbol )Eﬂﬂ
INTENZITA/ -
2| |oBsazENosT = X2 &ED: 7150 m glnta I:itete;_clz_e
! 180,790 km | —orextor
|
- | - 2x TMA REZ 4 - PDZ
o . PIna detekce
= | = 8940 m Detektor BT
| 179,000 km
(A | (A B22a
G-2zh E13(5-22 h) Trvala SDZ
| 778,900 km
| Exit 178 USEK B
|
[ N
| — REZ 0B - detekce
D PIna detekce, detektor BT
| 178,000 km 2x kamera
|
|
| B22a
5-22h | G-227 E13(5-22 h) Prechodné SDZ
| 175,990 km
| 2x TMA REZ 5 -PDZ
I N PIna detekce
PN Jo ] 2110m Detektor BT
' 175,890 km
|
|
|
- | 2x TMA REZ 6 - PDZ
| DI PIna detekce
PaN | o 4960m Detektor BT
| 173,040 km
I
|
| B22a
(G-22) E13 (5-22 h) Prechodné SDZ
I 172,210 km
|
| ~
- | 2x TMA REZ 7 -PDZ
o | ¥ PIna detekce
PN | Ny 6600 m Detektor BT
| 171,400 km
|
|
- | - 2x TMA REZ 8 - PDZ
” [ T b Plna detekce
PN | =D 9000m Detektor BT
| 169,000 km
| Leeéndall
: 5220 [ ] stredni alici pas
220 —22h E13 (5-22 h 2 5
5- | (5-22R) 168,5(90 km) Prechodné SDZ g Prenosné PDZ LED
| - Kamera
| Exit 168 DI  Dopravni detektor
| D[] Detektor cestovnich
| ¢asu (BT)
|
|
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Exit 194

193,850 km

B22a
191,095 km
B22a

E3a (400 m)
190,695 km

B20a (100)
190,275 km

(A B22a
E13 (5-22 h)
790,000 km

Exit 190

B20a (100)

188,170 km
(A B22a

il E13 (5-22 h)

788,100 km

mfa] |

187,940 km

Odpocivka
Troubsko

f= B22a
E13 (5-22 h)
186,900km

LD B22a
E13 (5-22 h)

A 2x A23a +E13

el (RIZIKO)

184,750 km
2] 4100 m

183,840 km
(S B22a
& E13 (5-22 h)
182,770 km

2x B20a (100)

e
5225 m
182,715 km

Exit 182
P
182,340 km

(A= B22a
E5oh) E13 (5-22 h)
180,890 km

mu:l

(o}

Pamay

,,.“DI:I

] 8940 m
179,000 km

2x B20a (100)

7150 m
180,790 km

2x B20a (100)

L") B22a
R E13 (5-22 h)
178,900 km

Exit 178

il |

178,000 km

B22a
E13 (5-22 h)
175,990 km

- 2x TMA
b

S0 2110m
175,890 km

2x TMA

~ DDD: 4960 m
173,040 km

B22a
E13 (5-22 h)
172,210 km

2x TMA

_% 0] 6600m
171,400 km

- 2x TMA
- i

_2 0] 9000 m
169,000 km

B22a
E13 (5-22 h)
768,590 km

Exit 168

REZ - 1
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ
Prechodné SDZ

Trvala SDZ

Prechodné SDZ

Trvald SDZ

REZ 0 - detekce

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Trvald SDZ

Trvald SDZ

REZ 1 -PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ 2 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce
Plna detekce

Trvala SDZ

REZ 3 - PDZ

PIna detekce
Detektor BT

REZ 4 - PDZ
PIna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

Symbol

Symbol
1

Schéma 3
bez kolony + int/obs > X3

MLRD “Kyvalka”
D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih

Dalnice D1
km 168 - 187 vpravo

Automaticky/manualni
rezim

USEK A

RIZIKD

00

Doplnéni detekéniho fezu 2

Symbol

Symbol

REZ 0B - detekce
Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

REZ 5 - PDZ
PIna detekce
Detektor BT

REZ 6 - PDZ
PIna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 7 - PDZ

PIna detekce
Detektor BT

REZ 8 - PDZ
PIna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

100

USEK B

Lendall
Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

Detektor cestovnich
¢ast (BT)

O il-m O




Exit 194 P
| ) Schéma 4
| N REZ - 1 Kolona mezi fezem detekce
193,850 km | Detektor BT afrezem 1
I
| B22a Prechodné SDZ MLRD “Kyvalka”
191,095 ki
pose D1 01191.C Brno-centrum -
| 20 E3a (400 m) Prechodné SDZ Brno - jih
| 190,695 km
;392362 7( ; 3{0) Prechodné SDZ Dalnice D1
| Bzz:a " Tvals SDZ km 168 - 187 vpravo
E13(5-22 h . "
| S 1901500 km) Automaticky/manualni
| Exit 190 rezim
| (109
@ B20a (100) Prechodné SDZ
| 188,170 km )
(A (A B22a Trvala SDZ USEK A
I e E13 (5-22 h)
188,100 km
E REZ 0 - detekce
N PIna detekce, detektor BT
187,940 km
.. 2x kamera
Odpocivka
Troubsko
(A | (A B22a
G-2Zn E13 (5-22 h) Trvala SDZ
CELO KOLONY 186,900km
=) (s B22a
| (-22R E13 (5-22 h) Trvala SDZ
| 164,750 km
. B = >XA2%a+S7 | pEzq.ppz  Symbol
= | Plna detekce
PEN | 2P 4100m Detektor BT
183,840 km
M=) I (A= B22a Trvala SDZ
| mzn  E13(5:22h)
182,770 km
| 2xA23a +E13 | « Symbol
=\ (RIZIKO) =raziolHbrs
m | RIZIKO Plna detekce
PN — 5225 m Detektor BT
| 182,715 km
| Exit 182
| o— REZ 2a detekce Dopinéni detekéniho fezu 2
| 182,340 km Plna detekce
(A (B B22a
| % E13(5-22 h) Trvald SDZ
| 780,890 km
m m 2x B20a (100) | REZ 3 - PDZ Symbol
., | N Plna detekce
PN | 2 p] 7150 m Detektor BT
180,790 km
I
m | m 2x B20a (100) | REZ 4 - PDZ Symbol
M Plna detekce
PN | = 8940 m Detektor BT
| 179,000 km
(P I (P B22a
G-22R E13(5-22 h) Trvald SDZ
I 778,900 km
| Exit 178 .
| USEK B
I
| — REZ 0B - detekce
Plna detekce, detektor BT
I 178,000 km 2x kamera
I
I
5-221 I (5-227 E13 (5-22 h) Prechodné SDZ
| 175,990 km
| 2x TMA REZ 5 - PDZ
‘ I - Plna detekce
AN SN 2110 m Detektor BT
I 175,890 km
I
I
I
- | 2x TMA REZ 6 - PDZ
h I D PIna detekce
PEN | L 4960m Detektor BT
I 173,040 km
I
I
| B22a
5-22h G-22R E13(5-22 h) Prechodné SDZ
| 172,210 km
I
| v
- | - 2x TMA REZ7 - PDZ
=, | N Plna detekce
A | PN 6600 m Detektor BT
I 171,400 km
I
I
- | - 2x TMA REZ 8 - PDZ
- [ D PIna detekce
PlmN | 9 000 m Detektor BT
| 169,000 km
I Lekndall
I pos [ ] streani slici pas
| on  E13(522h) | Prechodné SDZ o
| 168,590 km £ Prenosné PDZ LED
I _ Kamera
| Exit 168 D] Dopravni detektor
I D[] Detektor cestovnich
[ ¢asu (BT)
I
I
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Exit 194

193,850 km
B22a
197,095 km
B22a
190,695 km
B20a (100)
190,275 km
A= B22a
E—n E13(5-22 h)
190,000 km
Exit 190
B20a (100)
188,170 km
2 B22a
e E13 (5-22 h)
188,100 km
|
b
P
187,940 km
Odpocivka
Troubsko
A= B22a
e E13 (5-22 h)
186,900km
\\7-'- B22a
Gooh E13 (5-22 h)
184,750 km

. Schéma 5
REZ - 1 Kolona mezi fezem 1
Detektor BT afezem 2
Prechodné SDZ MLRD “Kyvalka” - usek
D1 01191.C Brno-centrum -
Prechodné SDZ Brno - jih
Prechodné SDZ Dalnice D1
el SDZ km 168 - 187 vpravo
Automaticky/manualni
rezim

Prechodné SDZ

Trvala SDZ .
USEK A

REZ 0 - detekce
Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Trvala SDZ

Trvala SDZ

REZ1-PDZ  Symbol
Plna detekce
Detektor BT

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.
Jinak 2x Tma

)

Q O
!ﬂ 2x ZPI
Prijezd 1ZS+S7|
. Y

2] 4100 m

183,840 km
Bl © o | e
g E13 (5-22 h)

Varianta dvoupruh

oman
182,770 km
Q O | Q
/ 2x A23a +S7 REZ 2 - PDZ
= = n
Plna detekce
o ™
PraN | 2D 5225 m Detektor BT
182,715 km
| Exit 182
— REZ 2a detekce Dopinéni detekéniho fezu 2
182,340 km Plna detekce
(D) | (A= B22a
ot E13(5-22 h) Tivald SDZ
| 780,890 km
/ / 2xA23a+E13 | REZ 3 - PDZ
i | (Rl Plna detekce =
PN b 7150 m Detektor BT e
180,790 km R
m 2x B20a (100) | REZ 4 - PDZ ﬂ{]
Plna detekce ]
2|
PN | 2] 8940 m Detektor BT
179,000 km
(A | (A B22a
G-2zn E13(5-22 h) Trvala SDZ
| 178,900 km
Exit 178
USEK B
| E REZ 0b - detekce
N Plna detekce, detektor BT

| 178,000 km 2x kamera

B22a

G-22R E13 (5-22 h) Prechodné SDZ
175,990 km

| m 2xB20a (100)| REZ5-PDz  Symbol
P

®

]
N
N
=

Plna detekce

&

Z D] 2110m Detektor BT
| 175,890 km
- 2x TMA REZ 6 - PDZ
| DI Plna detekce
PN o 4960m Detektor BT
173,040 km

| B22a
5-220 (5-22h E13(5-22 h) Prechodné SDZ
172,210 km
- - 2x TMA REZ 7 - PDZ
=, | ¥ PIna detekce
2N o 6600 m Detektor BT
| 171,400 km
- - 2x TMA REZ 8 - PDZ
= Plna detekce
[} L |
PlamN | 2 9000 m Detektor BT
169,000 km

| Leéndall

B22a

G-22h E13 (5-22 h) Prechodné SDZ
168,590 km

Stredni délici pas

6]

(]
N
N
=

Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

Exit 168
ﬁ ﬁ Detektor cestovnich
| ¢asu (BT)
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Exit 194

193,850 km

B22a

191,095 km
B22a
E3a (400 m)

790,695 km
B20a (100)

190,275 km

B22a
E13 (5-22 h)

190,000 km
Exit 190

B20a (100)

188,170 km
B22a
E13 (5-22 h)

188,100 km

5-22h

187,940 km

Odpocivka
Troubsko

B22a
E13 (5-22 h)

"\
(G-22n)

186,900km

B22a
E13 (5-22 h)

->198
+25 min

i
yamsy

"\
(5-2Zn

184,750 km
2x ZPI
km a ZDRZEN|

4100 m
183,840 km

B22a
E13 (5-22 h)

i

> |
5225 m
| 182,715 km

o

6)

22h

182,770 km

2x ZPI
Prijezd 1ZS+S7|

Exit 182

182,340 km

B22a
E13 (5-22 h)

O
O

~ bl

| =

RIZIKO

©

| 2] 8940 m

180,890 km
2x A23a +S7

7150 m
180,790 km

2x A23a +E13
(RIZIKO)

179,000 km

B22a
E13 (5-22 h)

i |

178,900 km

Exit 178

|

5-22h)

178,000 km

B22a
E13 (5-22 h)

-

175,990 km

2x B20a (100)

P 2110 m
| 175,890 km
2x B20a (100)
| ~ PE 4960 m
173,040 km
| 5225
172,210 km
| - 2x TMA
= P8 6600m
| 171,400 km
| - 2x TMA
| LI 9000m
169,000 km
| .
168,590 km
Exit 168

REZ - 1
Detektor BT

Prechodné SDZ
Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Trvala SDZ

Prechodné SDZ

Trvald SDZ

REZ 0 - detekce

Schéma 6
Kolona mezi fezem 2
afezem 3

MLRD “Kyvalka”
D1 01191.C Brno-centrum
Brno - jih

Dalnice D1
km 168 - 187 vpravo

Automaticky/manualni
rezim

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Trvald SDZ

Trvald SDZ

REZ 1 -PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ 2 - PDZ
PIna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce

PIna detekce

Trvala SDZ

REZ 3 - PDZ

Plna detekce
Detektor BT

REZ 4 - PDZ
PIna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

Symbol

- orn 196
+15 min

Symbol

USEK A

Zobrazit v pfipadé zdrzeni delSi
nez 15 min k rfezu -1.

Zobrazit v 5 min krocich

Jinak 2x Tma

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.
Jinak 2x Tma
Varianta dvoupruh

Doplnéni detekéniho fezu 2

Symbol

REIZIKD

REZ 0b - detekce
Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

REZ 5 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

REZ 6 - PDZ
PIna detekce

Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 7 - PDZ

PIna detekce
Detektor BT

REZ 8 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Symbol

Symbol

USEK B

Ol O

Lekndall

Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

Detektor cestovnich
¢asu (BT)




Exit 194

193,850 km

B22a
191,095 km
B22a
E3a (400 m)
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190,695 km

B20a (100)
190,275 km

B22a
E13 (5-22 h)
790,000 km

Exit 190

B20a (100)
188,170 km
B22a

E13 (5-22 h)
788,100 km

5-22h

fa] |

187,940 km

Odpocivka
Troubsko

B22a
E13 (5-22 h)
186,900km

5-22h

B22a
E13 (5-22 h)
184,750 km

2x ZPI
Prijezd 1ZS+S7

\
(G-22n)

o O

Z2 ] 4100 m
183,840 km
@ B22a
B E13 (5-22 h)
182,770 km
2x ZPI
km a ZDRZENI
i
5225 m
182,715 km
Exit 182
]
182,340 km
@ B22a
a7y E13 (5-22 h)
180,890 km
2x ZPI
Prijezd 1ZS+S7
08 7150 m
180,790 km
o
2x A23a +S7
=
o] 8940m
179,000 km
@ B22a
o E13 (5-22 h)
178,900 km
Exit 178
M
|
[
178,000 km
B22a
i E13 (5-22 h)
175,990 km
/ 2x A23a +E13
- (RIZIKO)
X 2110 m
175,890 km

2x B20a (100)

- = 4 960m
173,040 km

B22a
i E13 (5-22 h)
172,210 km

2x B20a (100)

6 600 m
171,400 km

.-“i-
n

- 2x TMA
- il

2] 9000 m
169,000 km

B22a
E13 (5-22 h)
168,590 km

Exit 168

REZ - 1
Detektor BT

Schéma 7
Kolona mezi fezem 3
afezem4

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

MLRD “Kyvalka” - isek A
D1 01191.C Brno-centrum -

Brno - jih

Prechodné SDZ

Trvala SDZ

Dalnice D1
km 168 - 187 vpravo

Automaticky/manualni
rezim

Prechodné SDZ

Trvald SDZ

REZ 0 - detekce
Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Trvald SDZ

Trvala SDZ
REZ1-PDz  Sympol
Plna detekce

Detektor BT

Trvala SDZ

REZ2-pPDz  Symbel

PIna detekce
Detektor BT

- dorn 19
+ 45 min

REZ 2a detekce
Plna detekce

Trvala SDZ

REZ 3 - PDZ Symbol
PIna detekce

Detektor BT

REZ 4 - PDZ Symbol

Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ 0b - detekce
Plna detekce, detektor BT
2x kamera

Prechodné SDZ

REZ 5 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

REZ 6 - PDZ
PIna detekce

Detektor BT

Symbol

Prechodné SDZ

REZ 7 - PDZ

PIna detekce
Detektor BT

Symbol

REZ 8 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

USEK A

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.

Jinak 2x Tma

Varianta dvoupruh

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
nez 15 min k rfezu -1.

Zobrazit v 5 min krocich

Jinak 2x Tma

Doplnéni detekcniho rezu 2

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.

Jinak 2x Tma

Varianta dvoupruh

USEK B

Legndall
Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

im0

Detektor cestovnich
¢asu (BT)




Exit 194

| . Schéma 8
| REZ -1 .
| 193,850 km | Detektor BT Kolona za fezem 4
B22a Prechodné SDZ MLRD “Kyvalka”
791,095 k
| goa D1 01191.C Brno-centrum -
o ;:'935 b(ggok 217) Prechodné SDZ Brno - jih
| :13925)2 7(;(3(0) Prechodné SDZ Dalnice D1
, m
@ @ 224 el SDZ km 168 - 187 vpravo
E13 (5-22 h — s
e | s 190,500 2 Automaticky/manualni
Exit 190 rezim
| B20a (100) Prechodné SDZ
188,170 km
@ B22a Trvald SDZ U SEK A
5-221) —27h E13 (5-22 h)
: | : 768,100 km

— REZ 0 - detekce
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187,940 km | 2x kamera
Odpocivka
Troubsko
@ B22a
5-22% E13(5-22 h) Trvala SDZ
186,900km
® ® o
5-227) (5-227) E13(5-22 h) Trvala SDZ
184,750 km
= Symbol Zobrazit v pfipadé zdrzeni del$i
2] - REZ, 1-PDZ T nez 15 min k rfezu -1.
km a ZDRZENi | PIna detekce +15 min Zobrazit v 5 min krocich
4& S 4100 m Detektor BT Jinak 2x Tma
183,840 km
@J L B22a Trvald SDZ
G-2zh) G-2ZR E13 (5-22 h)
182,770 km
R REZ 2 -PDZz  Symbol Zobrazit v piipads zdrzeni delsi
Prijezd 1ZS+S7 Plna detekce nez 15 min k fezu -1.
P Jinak 2x Tma
(] i
e )| '?8222751? . Detektor BT Varianta dvoupruh
, m
Exit 182
.D: REZ 2a detekce Doplnéni detekéniho fezu 2
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@ B22a
5-2n

E13 (5-22 h) Trvala SDZ
180,890 km
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(o)
N
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=19 - ;9"8“" xzpl REZ 3 - PDZ Symbol W Zobrazit v pfipadé zdrzeni delsi
haogmn km a ZDRZENI PIna detekce -+ ki 136 nez 15 min k fezu -1.
™ [ 7150 m +45 i Zobrazit v 5 min krocich
180,790 km
iij | iﬁ 2x ZPI REZ 4 - PDZ Symbol Zobrazit v pfipadé zdrzeni delsi
ygm Prijezd 1zs+S7| PIna detekce Z?Z" ;52 m¥7 k fezu -1.
™ i
PAnN | 8940 m Detektor BT Vlgﬁantg dc7oat1pruh
179,000 km
CELO KOLONY
® ® =
: 5-27% E13 (5-22 h) Trvald SDZ
178,900 km

ﬁ ﬁ Exit 178
|

|
REZ 0b - detekce

AL oIl . Plna detekce, detektor BT

| 178,000 km 2x kamera

| B22a

5221 E13(5-22 h) Prechodné SDZ
175,990 km

| 2x A23a +S7 REZ 5 - PDZ
PIna detekce
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s b 2110 m Detektor BT
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173,040 km
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5207 5-22h) Prechodné SDZ
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ﬂ m 2xB20a (100) | REZ7 -PDZ  symbol
=, | ¥ PIna detekce
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| 171,400 km
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190,275 km
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Exit 190 rezim
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188,170 km
@ B22a Trvala SDZ USEK A
| e g

— REZ 0 - detekce
D] Plna detekce, detektor BT
187,940 km | 2x kamera
Odpocivka
Troubsko
® ® =
5-22% E13(5-22 h) Trvala SDZ
186,900km
® ©® o
G-2z0) (5-227) E13(5-22 h) Trvala SDZ
184,750 km
2x ZPI = Symbol Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
o e SENI REZ, 1-PDZ ERRLR L neZ 15 min k fezu -1.
25 min 25 min km a ZDRZENI Plna detekce i i f
M 45 prin Zpbraz:t v 5 min krocich
BAN &E 4100 m Detektor BT Jinak 2x Tma
183,840 km
@J L B22a Trvald SDZ
G-2zR (5-22n) E13 (5-22 h)
182,770 km
3z REZ2-PDz  Symbol Zobrazit v piipadé zdrzeni delsi
Prijezd 1ZS+S7 PIna detekce nez 15 min k fezu -1.
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e )| 5225 m Detektor BT Varianta dvoupruh
182,715 km
Exit 182
P R
M REZ 2a detekce Doplnéni detekéniho fezu 2
182,340 km Plna detekce
® ® o
21 E13(5-22h) | Tivala SDZ
180,890 km
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425 min km a ZDRZENI | p|na detekce S URE 102 15 min k fezu -1.
™~ - b 7150 m +45 i Zobrazit v 5 min krocich
= == Detektor BT Jinak 2x Tma
180,790 km
2XEPI REZ 4 -PDZ Symbol Zobrazit v pfipadé zdrzeni delsi
- Prijezd 1ZS+S7| p|na detekce nez 15 min k fezu -1.
'z '] Jinak 2x Tma
PamaN 8940 m Detektor BT Varianta dvoupruh
179,000 km
® ® o
5-27% E13 (5-22 h) Trvala SDZ
178,900 km

ﬁ ﬁ Exit 178
|

USEK B

REZ 0b - detekce
Plna detekce, detektor BT

| 178,000 km 2x kamera

-
il

B22a

6)

5-22H) G-22R E13 (5-22 h) Prechodné SDZ
175,990 km
— | 2x ZPI REZ 5 - PDZ Zobrazit v pfipadé zdrzeni delsi
+25min +25 min Kk ZDRZENI : nez 15 min k fezu -1.
= ma Pina detekce Zobrazit v 5 min krocich
PN o~ D] 2110m Detektor BT Jinak 2x Tma
| 175,890 km
CELO KOLONY
I
2xA23a+S7 | REZ 6 - PDZ
" | DI Plna detekce
PN Joipr 4960m Detektor BT
173,040 km
| B22a
5-220 (5-22h E13 (5-22 h) Prechodné SDZ
172,210 km
/ / 2xA23a+E13 | REZ7-PDZ  symbol
iz | o (RIZIKO) | pna detekce
o = 8 6600
Py o m Detektor BT
| 171,400 km
m | m 2xB20a (100) | REZ 8 -PDZ  Symbol
I Plna detekce
(] L |
PlamN | Pam )| 9000 m Detektor BT
169,000 km
| Leéndal
822 Stiedni délici pas
5-221 | G-2ZR E13 (5-22 h) Prechodné SDZ 5 )
168,590 km Prenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

OEE-m O

ﬁ | ﬁ Exit 168
Detektor cestovnich

| ¢asut (BT)




Exit 194 ”
| . Schéma 10
| 193,850 km | Detektor BT Kolona za frezem 6
B22a Prechodné SDZ MLRD “Kyvalka”
191,095 km
| B2%a D1 01191.C Brno-centrum -
@0 ™ E3a (400 m) Prechodné SDZ - i
= = 790,695 km Brno - jih
| ;392(;)2 7(;(3(0) Prechodné SDZ Dalnice D1
, m
@ @ 522 T valé SDZ km 168 - 187 vpravo
- > E13(5-22 h o o
| =z 190,(500 2/) Automaticky/manualni
Exit 190 rezim
| B20a (100) Prechodné SDZ
188,170 km
@ @ B22a Trvald SDZ USEK A
- BB E13 (5-22 h)
| e 188,100 km
— REZ 0 - detekce
D] Plna detekce, detektor BT
187,940 km 2x kamera
Odpocivka
Troubsko
@ B22a
5-227) E13 (5-22 h) Trvald SDZ
186,900km
@j B22a
G-2z0) (5-227) E13 (5-22 h) Trvald SDZ
184,750 km
2x ZPI = Symbol Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
km a ZDRZENi REZ, 1-PDZ - b 194 nez 15 min k fezu -1.
DI Plna detekce PRFSMN  Zobrazit v 5 min krocich
PN Z2 ] 4100 m Detektor BT S ook 2x Tma
183,840 km
@J B22a Trvald SDZ
=228 (5-227) E13(5-22 h)
182,770 km
3z REZ 2 -PDZz  Symbol Zobrazit v piipads zdrzeni delsi
Projezd 1ZS+S7 Plna detekce nez 15 min k fezu -1.
= - P Jinak 2x Tma
e )| "158222751? . Detektor BT Varianta dvoupruh
, m
Exit 182
— REZ 2a detekce Doplnéni detekéniho fezu 2
182,340 km Plna detekce
® ® o
E71) E13(5-22h) | Trvala SDZ
180,890 km
s e >z7 | REZ3-PDZ  symool BN Zobrazit v pripads zdrzeni delsi
T km a ZDRZENI PIna detekce e nez 15 min k rfezu -1.
i - b 7150 m + 45 min Zobrazit v 5 min krocich
== = Detektor BT Jinak 2x Tma
180,790 km
2XEPI REZ 4 -PDZ Zobrazit v pipadé zdrzeni delsi
- Prijezd 1ZS+S7| p|na detekce nez 15 min k fezu -1.
- ' Jinak 2x Tma
o ?799480% % Detektor BT Varianta dvoupruh
, m
® ® =
5-22h E13 (5-22 h) Trvala SDZ
178,900 km
Exit 178
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= REZ 0b - detekce
N Plna detekce, detektor BT
178,000 km 2x kamera
|
5-221 G-22R E13 (5-22 h) Prechodné SDZ
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= - ol SN Zobrazit v 5 min krocich
s ?7151 %gr?) \ Detektor BT Jinak 2x Tma
| 890k
2x ZPI REZ6-PDZ  Svmbol Zobrazit v pfipadé zdrzeni delsi
Prajezd 1ZS+S7 " 4 neZ 15 min k rezu -1.
PamN ey m Detektor BT Varianta dvoupruh
173,040 km
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| B22a
5-22h G-2z1 E13 (5-22 h) Prechodné SDZ
172,210 km
2xA23a+S7 | REZ7-PDZ  symbol
=, | o PIna detekce
PnN 2~ p] 6600m Detektor BT
| 171,400 km
A A 2xA23a+E13 | REZ8 -PDZ  Symbol
e el (RIZIKO) PIna detekce =
E | o0 9000m Detektor BT S
169,000 km —l
| Leéndal
@ 522 [ ] streani aslici pas
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P[] Detektor cestovnich
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E13 (5-22 h)
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B20a (100)
188,170 km
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178,000 km

B22a
E13 (5-22 h)
175,990 km

5-22h)
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175,890 km

2x ZP|
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B22a
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169,000 km
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E13 (5-22 h)
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Exit 168

REZ - 1
Detektor BT

Prechodné SDZ
Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Trvalad SDZ

Prechodné SDZ

Trvald SDZ

REZ 0 - detekce

Schéma 11
Kolona za frezem 7

MLRD “Kyvalka”
D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih

Dalnice D1
km 168 - 187 vpravo

Automaticky/manualni
rezim

USEK A

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Trvald SDZ

Trvald SDZ

REZ 1-PDZ
PIna detekce
Detektor BT

Trvald SDZ

REZ 2 - PDZ
PIna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce

PIna detekce

Trvald SDZ

REZ 3 - PDZ

Plna detekce
Detektor BT

REZ 4 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
neZ 15 min k fezu -1.

Zobrazit v 5 min krocich

Jinak 2x Tma

Symbol

fosem A0
-k 194

+45 i

Symbol Zobrazit v pipadé zdrzeni delsi

nez 15 min k fezu -1.
Jinak 2x Tma
Varianta dvoupruh

Doplnéni detekéniho fezu 2

Symbol Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi

neZ 15 min k fezu -1.
Zobrazit v 5 min krocich
Jinak 2x Tma

fosem A0
-k 194

+45 i

Symbol Zobrazit v pfipadé zdrzeni delsi
neZ 15 min k rezu -1.
Jinak 2x Tma

Varianta dvoupruh

USEK B

REZ 0b - detekce
Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

REZ 5 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

REZ 6 - PDZ
PIna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 7 - PDZ

PIna detekce
Detektor BT

REZ 8 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Symbol Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.
Zobrazit v 5 min krocich

Jinak 2x Tma

fosem A0
-k 194

+45 i

Zobrazit v pfipadé zdrZzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.

Jinak 2x Tma

Varianta dvoupruh

Symbol

Zobrazit v pfipadé zdrzeni delsi
nez 15 min k rfezu -1.

Zobrazit v 5 min krocich

Jinak 2x Tma

Symbol

fosem A0
-k 194

+45 i

Symbol

Legndall
Stfedni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

OEE-m O

Detektor cestovnich
¢asut (BT)
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Exit 194

REZ - 1
Detektor BT

Prechodné SDZ

Schéma 12

Kolona za frezem 8

MLRD “Kyvalka”

193,850 km
B22a
191,095 km
B22a
Toom E3a (400 m)
190,695 km
B20a (100)
190,275 km
@ B22a
i E13(5-22 h)
190,000 km
Exit 190
B20a (100)
188,170 km
@ B22a
e E13(5-22 h)
188,100 km
bl
b
D]
187,940 km
Odpocivka
Troubsko
B22a
Sl E13(5-22 h)
186,900km
B22a
o E13(5-22 h)
184,750 km
— 2x ZPI
km a ZDRZENI
M
RN 4100 m
183,840 km
B22a
o5 E13(5-22 h)
182,770 km
2x ZPI
Prljezd 1ZS+S7
=
5225 m
182,715 km
Exit 182
> |
182,340 km
@ B22a
25 E13 (5-22 h)
180,890 km
P 2x ZPI
Eo — km a ZDRZENI
RN 7150 m
180,790 km
2x ZPI
- Prijezd 1ZS+S7
& 8940 m
179,000 km
@ B22a
e E13(5-22 h)
178,900 km
Exit 178
bl
b
|
178,000 km
B22a
e E13 (5-22 h)
175,990 km
— 2x ZPI
- km a ZDRZENI
& 2110 m
175,890 km
2x ZPI

Prijezd 1ZS+S7
- = 4 960m

173,040 km
B22a
> E13 (5-22 h)
172,210 km
— 2x ZPI
25 min km a ZDRZENI
o = 6600m
171,400 km
2x ZPI
Prljezd 1ZS+S7
] 9000 m
169,000 km
B22a
7 E13 (5-22 h)
168,590 km
Exit 168

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Trvalad SDZ

Prechodné SDZ

Trvald SDZ

REZ 0 - detekce

D1 01191.C Brno-centrum -

Brno - jih

Dalnice D1

km 168 - 187 vpravo

Automaticky/manualni

rezim

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Trvald SDZ

Trvald SDZ

REZ 1-PDZ
PIna detekce
Detektor BT

Trvald SDZ

REZ 2 - PDZ
PIna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce

PIna detekce

Trvald SDZ

REZ 3 - PDZ

Plna detekce
Detektor BT

REZ 4 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

Symbol

fosem A0
-k 194

+45 i

Symbol

USEK A

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
neZ 15 min k fezu -1.

Zobrazit v 5 min krocich

Jinak 2x Tma

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.

Jinak 2x Tma

Varianta dvoupruh

Doplnéni detekéniho fezu 2

Symbol
- b 194

+45 i

Symbol

REZ 0b - detekce
Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

REZ 5 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

REZ 6 - PDZ
PIna detekce

Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 7 - PDZ

PIna detekce
Detektor BT

REZ 8 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Symbol

Symbol

Symbol

Symbol

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
neZ 15 min k fezu -1.

Zobrazit v 5 min krocich

Jinak 2x Tma

Zobrazit v pfipadé zdrzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.

Jinak 2x Tma

Varianta dvoupruh

USEK B

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.

Zobrazit v 5 min krocich

Jinak 2x Tma

Zobrazit v pfipadé zdrZzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.

Jinak 2x Tma

Varianta dvoupruh

Zobrazit v pfipadé zdrzeni delsi
nez 15 min k rfezu -1.

Zobrazit v 5 min krocich

Jinak 2x Tma

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.

Jinak 2x Tma

Varianta dvoupruh

Legndall
Stfedni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

OEE-m O

Detektor cestovnich
¢asut (BT)
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193,850 km
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191,095 km
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E3a (400 m)

790,695 km
B20a (100)

190,275 km

B22a
E13 (5-22 h)

190,000 km
Exit 190

B20a (100)

188,170 km
B22a
E13 (5-22 h)

188,100 km

5-22 1

187,940 km
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B22a
E13 (5-22 h)

182,770 km
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182,715 km
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2x B20a (100)
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179,000 km
) B22a
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178,900 km
Exit 178
S
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S
178,000 km
B22a
= E13 (5-22 h)
175,990 km
m 2x B22a (100)
208 2110m
175.890 km
2x TMA
~ = 4960 m
173,040 km
B22a
= E13 (5-22 h)
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2x TMA

6 600 m
171,400 km

2x TMA

o~ ] 9000 m

5-22h|

169,000 km

B22a
E13 (5-22 h)

168,590 km

Exit 168

REZ - 1
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ
Prechodné SDZ

Trvald SDZ

Prechodné SDZ

Trvala SDZ

REZ 0 - detekce

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Trvala SDZ

Trvala SDZ

REZ 1 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Trvalda SDZ

REZ 2 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce
Plna detekce

Trvald SDZ

REZ 3 - PDZ

Plna detekce
Detektor BT

REZ 4 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Trvald SDZ

REZ 0b - detekce

Schéma 13

“Vzdouvani” 1

MLRD “Kyvalka”
D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih

Dalnice D1
km 168 - 187 vpravo

Automaticky/manualni

rezim

USEK A
Symbol
Symbol
Doplnéni detekéniho rfezu 2
Symbol
Symbol ’E ﬂ ﬂ
USEK B

PlIna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

REZ 5 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

REZ 6 - PDZ
Plna detekce

Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 7- PDZ

Plna detekce
Detektor BT

REZ 8 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Symbol

im0

Lekndall

Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

Detektor cestovnich
¢asu (BT)




@
B‘l
&

||
B‘I
= =

BEE ¢

5-22

IEE = UG

@
B‘l
5

B

IE

o
Nﬁ
N
S

.

g =

6)

o
N
N
=]

48

i =

6)

o
N
N
=]

RYCHLOST < X1

RYCHLOST < X1

RYCHLOST < X1

RYCHLOST < X1

RYCHLOST < X1

RYCHLOST < X1

RYCHLOST < X1

RYCHLOST < X1

RYCHLOST < X1

RYCHLOST < X1

RYCHLOST < X1

Exit 194

193,850 km
B22a
197,095 km
B22a
190,695 km
B20a (100)
190,275 km
A= B22a
E=n E13 (5-22 h)
190,000 km
Exit 190
B20a (100)
188,170 km
A= B22a
e E13 (5-22 h)
188,100 km
|
P
P
187,940 km
Odpocivka
Troubsko
L") B22a
e E13 (5-22 h)
186,900km
\\7— B22a
Goo2h E13 (5-22 h)
184,750 km

- 2x A23a
)

;E 4100 m

183,840 km
(n= B22a
\é'zz ) E13 (5-22 h)
782,770 km
m 2x B20a (100)
|
Q'-‘ 1 5225m
182,715 km
Exit 182
>
782,340 km
(D B22a
=7n E13 (5-22 h)
780,890 km
2x A23a
)
S 7150 m
180,790 km
2x B20a (100)
Q'_' DI:ID: 8940 m
179,000 km
(A B22a
/4 E13 (5-22 h)
778,900 km
Exit 178
. |
> |
|
178,000 km
B22a
= E13 (5-22 h)
775,990 km

2x A23a
|

175,890 km

2x B20a (100)

- DDD: 4960 m
173.040 km

B22a

el E13 (5-22 h)
172,210 km

2x A23a
)
Pl

=[] 6600m
171,400 km

m 2x B20a (100)
DI

s ] 9000 m
169,000 km

B22a

SET E13 (5-22 h)
168,590 km
Exit 168

REZ - 1
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ
Prechodné SDZ

Trvald SDZ

Prechodné SDZ

Trvala SDZ

REZ 0 - detekce

Schéma 14

“Vzdouvani” 2

MLRD “Kyvalka”
D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih

Dalnice D1
km 168 - 187 vpravo

Automaticky/manualni
rezim

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Trvala SDZ

Trvala SDZ

REZ 1 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Trvalda SDZ

REZ 2 - PDZ
PIna detekce

Detektor BT

REZ 2a detekce
Plna detekce

Trvald SDZ

REZ 3 - PDZ

Plna detekce
Detektor BT

REZ 4 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Trvald SDZ

REZ 0b - detekce

Symbol

Symbol

Symbol

Symbol

100

USEK A

Doplnéni detekéniho rfezu 2

PlIna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

REZ 5 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

REZ 6 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 7- PDZ

Plna detekce
Detektor BT

REZ 8 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Symbol

Symbol

Symbol

Symbol

USEK B

im0

Lekndall

Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

Detektor cestovnich
¢asu (BT)
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Exit 194

193,850 km
B22a
191,095 km
B22a
D E3a (400 m)
190,695 km
B20a (100)
190,275 km
A= B22a
e E13 (5-22 h)
190,000 km
Exit 190
B20a (100)
188,170 km
A= B22a
e E13 (5-22 h)
188,100 km
]
[P
Dl
187,940 km
Odpocivka
Troubsko
A= B22a
e85 E13 (5-22 h)
186,900km
(& B22a
eera E13 (5-22 h)
184,750 km

2x A23a

2] 4100 m

183,840 km
(D B22a
il E13 (5-22 h)
182,770 km

2x B20a (80)

i
5225 m

182,715 km
Exit 182
o]

182,340 km

(A= B22a

-5 E13 (5-22 h)
180,890 km

- 2x A23a

=

I 7150 m

180,790 km

m 2x B20a (100)
b

S p] 8940m

179,000 km
L") B22a
o E13 (5-22 h)
178,900 km
Exit 178
|
P
[
178,000 km
B22a
oRiAn E13 (5-22 h)
175,990 km

2x A23a
|

175,890 km

2x B20a (80)

- DDD: 4960 m
173.040 km

B22a

el E13 (5-22 h)
172,210 km

2x A23a
)
Pl

=[] 6600m
171,400 km

m 2x B20a (100)
DI

s ] 9000 m
169,000 km

B22a

SET E13 (5-22 h)
168,590 km
Exit 168

REZ - 1
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ
Prechodné SDZ

Trvala SDZ

Prechodné SDZ

Trvald SDZ

REZ 0 - detekce

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Trvald SDZ

Trvald SDZ

REZ1-PDz  Symbol

Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ2-pPDz = Symbel

Plna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce
Plna detekce

Trvalad SDZ

REZ 3 - PDZ Symbol

Plna detekce
Detektor BT

REZ 4 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ 0b - detekce

Schéma 15

“Vzdouvani” 3 -
kolona v PJP

MLRD “Kyvalka”
D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih

Dalnice D1
km 168 - 187 vpravo

Automaticky/manualni
rezim

PlIna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

REZ5-PDz  Symbol

Plna detekce
Detektor BT

REZ 6- PDZ Symbol

Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ7-PDZ  symbol

Plna detekce
Detektor BT

REZ 8 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Doplnéni detekéniho rezu 2

USEK B

Legndall
Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

im0

Detektor cestovnich
¢asu (BT)
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RYCHLOST < X1
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RYCHLOST < X1
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Exit 194

193,850 km
B22a
191,095 km
B22a
D E3a (400 m)
190,695 km
B20a (100)
190,275 km
A= B22a
e E13 (5-22 h)
190,000 km
Exit 190
B20a (100)
188,170 km
A= B22a
e E13 (5-22 h)
188,100 km
]
[P
Dl
187,940 km
Odpocivka
Troubsko
A= B22a
e85 E13 (5-22 h)
186,900km
(& B22a
eera E13 (5-22 h)
184,750 km

2x A23a

o 4100m

183,840 km
(D B22a
il E13 (5-22 h)
182,770 km

2x B20a (80)

i
5225 m

182,715 km
Exit 182
o]

182,340 km

(A= B22a

-5 E13 (5-22 h)
180,890 km

- 2x A23a

=

I 7150 m

180,790 km

ﬂ 2x B20a (80)
b

S p] 8940m

179,000 km
L") B22a
o E13 (5-22 h)
178,900 km
Exit 178
|
P
[
178,000 km
B22a
oRiAn E13 (5-22 h)
175,990 km

2x A23a
|

175,890 km

2x B20a (80)

- DDD: 4960 m
173.040 km

B22a

el E13 (5-22 h)
172,210 km

2x A23a
)
Pl

=[] 6600m
171,400 km

m 2x B20a (100)
DI

s ] 9000 m
169,000 km

B22a

SET E13 (5-22 h)
168,590 km
Exit 168

REZ - 1
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ
Prechodné SDZ

Trvala SDZ

Prechodné SDZ

Trvald SDZ

REZ 0 - detekce

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Trvald SDZ

Trvald SDZ

REZ1-PDz  Symbol

Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ 2 - PDZ
Plna detekce

Detektor BT

REZ 2a detekce
Plna detekce

Trvalad SDZ

REZ 3 - PDZ Symbol

Plna detekce
Detektor BT

REZ 4 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ 0b - detekce

Schéma 16

“Vzdouvani” 4 -
kolona v PJP v useku A

MLRD “Kyvalka”
D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih

Dalnice D1
km 168 - 187 vpravo

Automaticky/manualni
rezim

Symbol

PlIna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

REZ5-PDz  Symbol

Plna detekce
Detektor BT

REZ 6- PDZ Symbol

Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ7-PDZ  symbol

Plna detekce
Detektor BT

REZ 8 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Doplnéni detekéniho rezu 2

USEK B

Legndall
Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera

Dopravni detektor

im0

Detektor cestovnich
¢asu (BT)
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Exit 194

193,850 km
B22a
191,095 km
(1) B22a
00 m E3a (400 m)
190,695 km
B20a (100)
190,275 km
A= B22a
cEE E13 (5-22 h)
190,000 km
Exit 190
B20a (100)
188,170 km
A= B22a
e E13 (5-22 h)
188,100 km
bl
[P
M
187,940 km
Odpocivka
Troubsko
A= B22a
i E13 (5-22 h)
186,900km
&= B22a
(5=7H E13 (5-22 h)
184,750 km

2x A23a

o 4100m

183,840 km
(= B22a
il E13 (5-22 h)
182,770 km

2x B20a (80)

i
5225 m

182,715 km
Exit 182
[
782,340 km
(A= B22a
-5 E13 (5-22 h)
780,890 km

- 2x A23a
=
|

SN 7150m
180,790 km

ﬂ 2x B20a (80)
b

S p] 8940m

179,000 km
L") B22a
= E13 (5-22 h)
178,900 km
Exit 178
|
P
[
178,000 km
B22a
7 E13 (5-22 h)
175,990 km

2x A23a
|

175,890 km

2x B20a (80)

- DDD: 4960 m
173.040 km

B22a

el E13 (5-22 h)
172,210 km

2x A23a
)
Pl

=[] 6600m
171,400 km

m 2x B20a (100)
DI

s ] 9000 m
169,000 km

B22a

SET E13 (5-22 h)
168,590 km
Exit 168

REZ - 1
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ
Prechodné SDZ

Trvala SDZ

Prechodné SDZ

Trvald SDZ

REZ 0 - detekce

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Trvald SDZ

Trvald SDZ

REZ1-PDz  Symbol

Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ2-pPDz = Symbel

Plna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce
Plna detekce

Trvalad SDZ

REZ 3 - PDZ Symbol

Plna detekce
Detektor BT

REZ 4 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ 0b - detekce

Schéma 17

“Vzdouvani” 5 -
kolona v PJP v liseku Ai B

MLRD “Kyvalka”
D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih

Dalnice D1
km 168 - 187 vpravo

Automaticky/manualni
rezim

PlIna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

REZ5-PDz  Symbol

Plna detekce
Detektor BT

REZ 6- PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ7-PDZ  symbol

Plna detekce
Detektor BT

REZ 8 -PDZ  Symbol

Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Doplnéni detekcniho rezu 2

USEK B

Legndall
Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera

Dopravni detektor

im0

Detektor cestovnich
¢asu (BT)
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Exit 194

193,850 km
B22a
191,095 km
(1) B22a
00 m E3a (400 m)
190,695 km
B20a (100)
190,275 km
A= B22a
cEE E13 (5-22 h)
190,000 km
Exit 190
B20a (100)
188,170 km
A= B22a
e E13 (5-22 h)
188,100 km
bl
[P
M
187,940 km
Odpocivka
Troubsko
A= B22a
i E13 (5-22 h)
186,900km
&= B22a
(5=7H E13 (5-22 h)
184,750 km

2x A23a

o 4100m

183,840 km
(= B22a
il E13 (5-22 h)
182,770 km

2x B20a (80)

i
5225 m

182,715 km
Exit 182
[
782,340 km
(A= B22a
-5 E13 (5-22 h)
780,890 km

- 2x A23a
=
|

SN 7150m
180,790 km

ﬂ 2x B20a (80)
b

S p] 8940m

179,000 km
L") B22a
= E13 (5-22 h)
178,900 km
Exit 178
|
P
[
178,000 km
B22a
7 E13 (5-22 h)
175,990 km

2x A23a
|

175,890 km

2x B20a (80)

- DDD: 4960 m
173.040 km

B22a

el E13 (5-22 h)
172,210 km

2x A23a
)
Pl

=[] 6600m
171,400 km

m 2x B20a (80)
DI

s ] 9000 m
169,000 km

B22a

SET E13 (5-22 h)
168,590 km
Exit 168

REZ - 1
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ
Prechodné SDZ

Trvala SDZ

Prechodné SDZ

Trvald SDZ

REZ 0 - detekce

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Trvald SDZ

Trvald SDZ

REZ1-PDz  Symbol

Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ2-pPDz = Symbel

Plna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce
Plna detekce

Trvalad SDZ

REZ 3 - PDZ Symbol

Plna detekce
Detektor BT

REZ 4 - PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ 0b - detekce

Schéma 18

“Vzdouvani” 6 -
kolona v PJP v liseku Ai B

MLRD “Kyvalka”
D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih

Dalnice D1
km 168 - 187 vpravo

Automaticky/manualni
rezim

PlIna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

REZ5-PDz  Symbol

Plna detekce
Detektor BT

REZ 6- PDZ
Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ7-PDZ  symbol

Plna detekce
Detektor BT

REZ 8 -PDZ  Symbol

Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Doplnéni detekcniho rezu 2

USEK B

Legndall
Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera

Dopravni detektor

im0

Detektor cestovnich
¢asu (BT)
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Exit 194 ”
I Schéma 19
193,850 km | Detektor BT “Nehoda”
B22a Prechodné SDZ MLRD “Kyvalka”
797,095 km
B2%a D1 01191.C Brno-centrum -
(a0 5935 éggfi{ z) Prechodné SDZ Brno - jih
113925)2 7(;0k0) Prechodné SDZ Dalnice D1
, m
(B B22a Trvalé SDZ km 168 - 187 vpravo
Bt E13 (5-22 h T
“ 190,(g00 km) Manualni
Exit 190 rezim/Udalost NDIC
B20a (100) Prechodné SDZ
188,170 km
(A B22a Trvald SDZ
SR E13 (5-22 h)
188,100 km 3
bl REZ 0 - detekce
E PIna detekce, detektor BT
2x kamera
187,940 km
Odpocivka
Troubsko
L") B22a
5-22H E13 (5-22 h) Trvala SDZ
186,900km
(B B22a
G-2zn E13 (5-22 h) Trvaléd SDZ
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182,770 km
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(okace dle | REZ2-PDZz ~ Symbo
£ b mista udalosti) | PIna detekce
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D] 5225 m Detektor BT
182,715 km
Exit 182
— REZ 2a detekce Doplnéni detekéniho rezu 2
182,340 km Plna detekce
(D) B22a
Gzn E13(5-22 h) Trvald SDZ
780,890 km
2x A27 + E3 .
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AN 7150 m Detektor BT
180,790 km
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_2 ] 9000 m
169,000 km
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e E13 (5-22 h)
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Exit 168

Plna detekce
Detektor BT

Trvald SDZ

REZ 0 - detekce

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

REZ 5 - PDZ
PIna detekce
Detektor BT

REZ 6 - PDZ
PIna detekce
Detektor BT

2x B20a (100)

Prechodné SDZ

REZ 7 - PDZ

Plna detekce
Detektor BT

REZ 8 - PDZ
PIna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Symbol

Symbol

Symbol

Symbol

Legndall
Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

Detektor cestovnich
¢ast (BT)
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1 Uvod

Predmétem technické zpravy je popis mobilniho Fidiciho systému, ktery je instalovan v jednom
sméru pred exitem 207 na dalnici D1 ve sméru Praha.

Systémy mobilniho fizeni dopravy budou po celou dobu rekonstrukce umistény v nize uvedenych
mistech. Jsou sestaveny z akénich ¢lent - pfenosnych LED proménnych dopravnich znacek (dale
jen PDZ) a senzorickych clenl - detektor(l dopravy a detektorll cestovnich casl (soucasti
komplexniho systému je rovnéz provizorni kamerovy set, ktery je umistén v misté staniceni 206,6.

Soucasti této technické dokumentace je doplnéni novych symboll, schémat, ale také jednoho
dopravniho detektoru, ktery ma za cil vyplnit prostor Casté tvorby dopravnich kongesci
v konkrétnim misté, které neni v soucasné chvili monitorovano a neni tak mozné detekovat
dopravni problém. DoplInéni vychazi ze zkuSenosti z provozu tohoto systému od zafi 2023.

Soucasti doplnéni jsou zejména:

- doplnény dvé nova schémata, ktera maji reagovat na casté hustotni viny, které
v konkrétnim misté nasazeni MLRD vznikaji.

- Novy symbol pro ,Prijezd vozidel 1ZS", kterda budou zobrazovana v situacich dopravnich
kolon

- Novy symbol pro poskytovani informaci o zpozdéni ke konkrétnimu staniceni ve sméru
jizdy

- Umisténi dopliikového dopravniho detektoru ve staniCeni 210,45 je soucasti pfilohy
~Schémata dopravniho znaceni”.

Rizeni provozu je realizovdno na zékladé dopravnich dat zinstalovanych detektord dopravy.
Konkrétni misto pro fizeni provozu (fez) je vZdy sloZzen z kombinace dvou prenosnych PDZ a
detektor dopravy.

Soudasti instalovaného systému je Fidici Software s vizualizaci stavu provozu, stavu jednotlivych
zafizeni a také zobrazovanych symbol(, ktery je Fizeni z prostfedi RSD - NDIC. Do Software mohou
byt zfizeny pFistupy na zakladé prid&lenych pFistupovych prav (VPN RSD).

Ukézka Fidiciho SW je niZe.

INFD SEGMENT DOBA PRUJEZDU ZPOZDENI
[BEXM) 38,6 - 47,3 km Smér Brno (SET 1) PRED OMEZENIM 2:38 min 0:28 min
REZIM OVLADANE VYPNUTD W UZAVIRCE Bl mm 0:49 min
S5TAY DOPRAVY: PLYHULY PROVOZ CELKEM 5:59 i 1:18 min
nafdad kamer
prohloed dats ) H 4 s
o - 1 || [

&=

)} 'I i} 1] i ] iy i —— i

- R - II:'-T.

: m ' ) ¢ * ; :
il I | &
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2 Umisténi a rozsah telematického systému

Telematické systémy budou umistény v jednom sméru (jeden SET):

Dalnice D1 — usek pred EXITEM

Kovalovice 207, smér Praha

SUCHIA -'; ® Bukoma=Specialista
- W na vinylové podiahy

Velatice @ ,'i:
SLAVIKOVICE
Motorest Bonaparte

Tvarozna .
Depo Zasilkovna (@

Holubice Restaurace Stara Posta

: o f 1
4 . 430
0SADA .
PINDULKATY 1k
HOVICE @ h \’ 5!

Kamerovy D1 smér
NA\KNIZECKU bod Erlid
D1 smér
Praha
D1 smér
Praha
Jirikovice il D1 smér
Blazovice e (PO 21
D1 smér
Praha

2 x kamera 206,6

2x PDZ 208,65

2 x PDZ 210,1

2xPDZ 213,735

Komunikace: D1 213-207 km smér Praha budou umistény Ctyfi fezy PDZ
Stanicent: REZ 1: 208,65 km

REZ 2: 210,10 km

REZ 3: 212,00 km

REZ 4: 213,73 km

Kamerovy SET: 206,60 km

Dopravni detektor: 210,45 km

Detektor cestovnich ¢asU: 203,20 km

Dal3i podrobnosti telematického systému a umisténi jednotlivych komponent jsou uvedeny ve
vykresové dokumentaci ,Schémata DZ", kter4 je PRILOHOU tohoto dokumentu a také nize v tomto
dokumentu.

3 VsSeobecné pozadavky

VSeobecné poZadavky vychazi z Pozadavk( na provedeni a kvalitu prechodného dopravniho
znaceni na dalnicich a rychlostnich silnicich ve spravé RSD CR. Jmenovité pak musi byt dodrZena
nasledujici zasady:

ZacCatek zfizovani prechodného dopravniho znaleni musi byt pfedem oznamen pfislusné
SSUD/SSURS/Spravu RSD. Bez jeho souhlasu nesmi byt prace zahajeny. Zhotovitel je pred
zah&jenim praci povinen pfedat SSUD/SSURS/Spravé RSD jedno kompletni paré schvaleného
projektu v€etné stanoveni pfechodné Upravy provozu na pozemni komunikaci dle § 77 zakona ¢.
361/2000 Sb.

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Viesina
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Pfed zahajenim praci musi pracovnici zhotovitele absolvovat Skoleni BOZP u bezpecnostniho
technika RSD. P¥i zFizovéni, kontrole, Gdrzbé a ruseni pfechodného znaceni musi byt dodrZovana
smérnice GR RSD ¢ 2/2002 ,Pravidla bezpe¢né prace na dalnicich a rychlostnich silnicich” a
»Technologicky postup pro provadéni pfechodného dopravniho znaceni na dalnicich a silnicich pro
motorova vozidla ve spravé RSD CR”. Pracovnici jsou povinni mit na sobé& vystrazny odév
odpovidajici CSN EN 471.

Pfechodné dopravni znaceni telematického systému bude kontrolovano pomoci aplikace pro
vzdalenou spravu. Kontrolovan bude zejména stav napdjecich prvkd (akumulatory, palivové
¢lanky), funkce LED zobrazovacu a funkce dopravnich detektord.

4 Stavajici dopravni znaceni

Systém je navrzen sohledem jak na stavajici svislé dopravni znaceni (dodrzeni minimalnich
vzdalenosti a konflikt zobrazovanych symbol(), tak s ohledem na stanovené dopravné inZenyrské
opatreni.

5 Zobrazované symboly

Zobrazované symboly a princip jejich vybéru je detailné popsan v pfiloze €. 1 tohoto dokumentu a
je rovnéz souclasti Zadosti pro stanoveni pfechodného dopravniho znaceni.

s

Zakladni podoba telematického systému ,,Mobilni fizeni dopravy”

Fyzicka podoba pFenosnych promé&nnych dopravnich znacek:

f |
® |
o i |
— N r|I
T
p M ¥ |
'fi
I !
Fiihradova konstrukce A3-3500mm |
A
)
Betonovy panel
19| - +
i ] 1
[ O f i |
1
500

Vet Bl Pt s st iy iy s
s St

Srmm Led panel-A3 “.Kgfdaﬂoo-komplet
) e T 1

Nosna konstrukce:
Nosnéa konstrukce pro pfenosné PDZ LED tvorena pfihradovymi stojkami, které jsou schvaleny
ministerstvem dopravy podle § 124 odst. 2 pism. ¢/ zdkona €. 361/2000 Sb. Trojboké pfihradové

Mobility and Intelligence s.r.o.
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stojky odpovidaji CSN EN 12899-1. Konstrukce je rozebiratelna, sloZen4 ze ¢tyf pevné nespojenych
casti - svislé a vodorovné.

Po namontovani jsou vSechny Ctyfi ¢asti pevné spojeny (Srouby a jinym spojovacim materialem,
ktery umoznuje rychlou montaz a demontaz).

PFi narazu vozidla dojde k ohnuti nebo ulomeni nosné konstrukce od zakladu v misté koutovych
svard. V prvni fazi ndrazu nedojde k oddéleni panelu LED od nosné konstrukce. Jednotlivé dily jsou
k sobé pevné pripevnény nékolika zpUlsoby (Srouby, fetézy, svorkami). Stojiny jsou pomoci
koutovych svarQ privareny na patni desky, které jsou pripevnény Srouby k prefabrikovanému
zakladu, ktery je tvofen Zelezobetonovou konstrukci

Kovové ¢asti konstrukce jsou natfeny pouzitim odstinu RAL 7042. Povrchova Uprava vSech &asti
nosné konstrukce i panelu LED je tak matna, aby nevyvolavala omezujici nebo oslepujici osInéni.

5.1 Grafické provedeni pouzitych symboli a textl

5.2 Symboly PDZ

B20a (100) A23 + E7 A23 +E13 A27 + E3a
RIZIKO (Lokace udalost)

Prdjezd pro 1ZS Prljezd pro 1ZS Informace o
Dvoupruh Tripruh zdrieni
Lokace + udaj o
zdrzeni

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Viesina
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5.3 Pismo a texty pro dodatkovou tabulku
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5.4 Pouzita vystraina svétla

Na nosné konstrukci nad PDZ jsou upevnéna dvé vystrazna svétla tfidy L8H dle CSN EN 12 352 s
LED. Svétla tvofi signal S 7, blikajici soucasné s frekvenci 50 £10 min-1.

Jedna se o signalizacni dvojsvétlo LED 200 H spole¢nosti DYNASIG, spol. s r.o.

PDZ a vystrazna jsou schvaleny podle § 124 odst. 2 pism. ¢/ zakona €. 361/2000 Sb., ve znéni
pozdéjsich predpisu.

5.5 Pouzité ridici algoritmy systému

Ridici scénéfe vychazeji z funkénich schémat, které jsou zobrazeny v tabulce 1 niZe.

Obecny popis

Systém pracuje v minutovych intervalech a pro spinani a vypinani funkcnich schémat vyuziva
vstupni hodnoty (prahové hodnoty), které jsou nejdfive pfed instalaci systému nastaveny dle
primérnych intenzit v dané lokalité. Jednotlivé prahové hodnoty systému jsou v centralnim fidicim
systému uzivatelsky nastavitelné. V prlibéhu fungovani systému byly prahové hodnoty upravovany
do soucasné podoby, ktera je uvedena nize. Upravy probihaly s ohledem na chovéni dopravniho
proudu v konkrétni uzavirce, resp. Pfed dopravni uzavirkou. Prahové hodnoty systému jsou zavislé
na konkrétnim vedeni dopravy a také neproménnymi parametry vozovky (stoupani, klesani apod.).
Chovani systému se pribézné vyhodnocuje a prahové hodnoty mohou byt postupné upravovany
do cilové podoby.

Na zakladé zkuSenosti z konkrétniho mista instalace bylo pfistoupeno k navrhu novych schémat,
ktera do soucasné doby nebyly aplikovany. Jedna se o situaci, kdy v dopravé dochazi k tzv. Sokovym
vinam neboli vzdouvani. PFi téchto dopravnich situaci neni systém schopen adekvatné rychle
reagovat na Celo kolony a dochazi k problematickému zobrazovani platnych schémat, které nejsou
pro konkrétni dopravni situaci relevantni. Z tohoto ddvodu byly navrzeny nové algoritmy a také
schémata.

Mobility and Intelligence s.r.o.
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Poznamka Rez 4 Rez 3 Rez 2 Rez 1 Poznamka
Umisténi 3600- 2600- 1800- 800- S el
f 42 4 22 12
pFF:’(E:(:l(iu + F?I(ri? i Sla? + F?I?g] + [:?I?\? 300-500 m
k 1
uzdvérou detekce | detekce | detekce | detekce amery 100 m
Priorita 10000
, B20a B20a bez kolony +
Schéma 1 (100) | (100) int/obs > X1
Schéma 2 B20a B20a B20a bez kolony +
(100) (100) (100) int/obs > X2
Schéma 3 B20a B20a B20a A23+E13 | riziko kolony +
(100) (100) (100) | (RIZIKO) | int/obs >X3
celo kolony mezi
. B20a B20a A23+E13 ,
Schéma 4 (100) (100) (RIZIKO) A23 +E7 uzvawrkou a
rezem 1
B20a A23+E13 ZPI celo kolony mezi
Schéma 5 (100) | (Riziko) | A%3*E7 P“lJZJEZd fezem 1 Fezem 2
ZPI celo kolony mezi
+
Schéma 6 A23+E13 A23+E7 | Prljezd ZVPI ., | fezem 2 afezem
(RIZIKO) Zdrzeni
IZS 3
ZPI 7P| ZPI celo kolony mezi
Schéma 7 A23+E7 Prijezd Zdrsent Prijezd | fezem 3 a fezem
1ZS 1ZS 4
ZPI ZPI celo kolony mezi
, o ZP| o ZPI Y .
Schéma 8 Prhjezd 7drseni Prhjezd 7drsent fezem 4 a inf.
1ZS 1ZS vozikem
. B20a B20a ,
Schéma 9 (100) A23 (100) A23 Vzdouvaéni 1
Vzdouvani 2
Schéma B20a B20a
A2 A2
10 (100) 3 (80) 3 Kolcina v PJP (za
fezem 2)
Vzdouvani 3
5 B2 B2
Schéma 02 A23 Oa A23 Kolona v PJP (za
11 (80) (80) o
fezem 4)
Priorita 5000
Schéma doplnéni
12 A27+E3a | A27+E3a | A27+E3a | A27+E3a | prazdnych poliv
pfipadé nehody
Priorita O
, bez kolony +
Schéma 0 int/obs < X1

Tabulka 1: Funkcni schémata (pozn. Pro ucely instalace tohoto konkrétniho systému jsou po dohodé
zvétSeny vzddlenosti mezi konkrétnimi fezy PDZ).
Pozn. Nové navrhovand schémata a symboly jsou zobrazeny Cervené.

Ovladani systému

Mobility and Intelligence s.r.o.
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Systém primarné funguje v automatickém reZimu. Reaguje na konkrétni parametry dopravniho
proudu:

V NDIC prostfednictvim Fidiciho SW (Cervené tlacitko) je mozné systém uvést do schématu 0 -
klidového rezimu.

Systém ma tyto funkce:

Harmonizace dopravniho proudu - Schéma 1-3

Varovani pfed kolonou - Schéma 4-8

Vzdouvani (Sokové viny) - Schéma 9-11

Nehoda - Schéma 11 - Systém zobrazuje symbol nehody na zakladé generované dopravni
udalosti prostfednictvim ALERT C publikovaného NDIC.

Ukladani dat systémem

Data jsou ukladana ve dvou stupnich agregace:

surova data pro agregaci a vyuziti pfi vypoctech agregovanych dat (vyuZiti az cca 15 min
zpét napf. u BT detektorll) a v minutovych agregacich. DelSi agregace skladany
zminutovych dle aktudlni potfeby pfi vyhodnocovani konkrétnich podminek
rozhodovaciho algoritmu.

DelSi agregace se ,skladaji” z minutovych (1) scitanim (veSkeré intenzity a PCE) nebo (2)
aritmetickym prdmeérem (cestovni ¢asy, rychlosti, obsazenost, odstupy),

Pro vyhodnocovani podminek je vyuZivano dvojitého exponencialniho vyhlazovani, které dava
star$im hodnotdm exponencidlné nizsi vliv (rychlost ,zapominani” je prlibézné optimalizovana, aby
model co nejlépe odpovidal empirickym datdm) a umozriuje odhadnout kratkodoby trend a na
jeho zakladé i nasledujici hodnotu posloupnosti. Pro podminky sledujici zménu schématu na nizsi
stupen je vyuzivano vyhlazenych hodnot bez predikce, pro podminky sledujici zménu schématu na
vysSi stupen je vyuzivano i hodnot predikovanych pro nasleduijici krok.

Vyhodnocované Udaje (vSechny Udaje se ukladaji do databaze pro pozdéjsi vyhodnocovani):

o Cestovni ¢as (TT) pro kazdy segment mezi Detektory cestovnich ¢ast (Udaje jsou
vyhodnocovany také pro jednotlivé Useky (zpozdéni v uzavirce, celkem v dotéené
oblasti apod.).

o Aritmeticky prdmér rychlosti pro kazdy jizdni pruh a celkem v kazdém méreném
profilu). Kategorie vozidel: OS, SN, TN + celkem.

o Harmonicky prmér rychlosti pro kazdy jizdni pruh a celkem v kaZzdém méreném
profilu. Kategorie vozidel: OS, SN, TN + celkem.

o 85 % kvantil rychlosti pro kazdy jizdni pruh a celkem v kazdém mérenim profilu.
Kategorie vozidel: OS, SN, TN + celkem.

o Prdmérna cestovni rychlost na segmentu spocitand zcestovniho casu dle
detektoru cestovniho Casu (TT) a délky mezi-Fezového segmentu.

o Intenzita dopravniho proudu v kazdém méFeném fezu vzdy pro kazdy jizdni pruh
zvlast a celkem, vzdy pro kazdou kategorii zvlaSt a celkem. Kategorie vozidel: OS:
do 6 metr(, LN: 6-12m, NA: +12 m

o Intenzita v PCE (ekvivalent jednotkovych vozidel) v kazdém mérfeném profilu vzdy
pro kazdy jizdni pruh zvlast a celkem. Pro kategorie SN a TN musi byt definovany
prepoctové koeficienty PCEsy = 1,5 (UzZivatelsky definovanad hodnota) a PCErn = 2
(UZivatelsky definovana hodnota).

Mobility and Intelligence s.r.o.
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o Obsazenost v kazdém fezu pro kazdy pruh a celkem. Jedna se o podil ¢asu, kdy se
v méfeném Fezu detektoru nachazi vozidlo. Pro kazdy pruh zvlast + celkem. Jde o
soucet CasU zaznam( vozidla déleno délkou intervalu ve stejnych jednotkach
(bezrozmérna jednotka) krat 100 (hodnota v procentech).

Pfechody mezi schématy

1) Harmonizace - Schéma 1-3
Pro vstup do harmonizacnich schémat jsou predevsim vyuzivany data z detektord na fezu 0 a fezu
4. Redundantné (v pfipadé vypadku detektoru v fezech 3, pfipadngé 2).
Jednotlivda harmonizacni schémata se spousti na zakladé prFekroceni hrani¢nich hodnot
pravdépodobnosti vzniku kolony. Do vypoctu pravdépodobnosti vstupuji intenzita, obsazenost
fezu a sloZeni dopravniho proudu. Intenzita v kombinaci se skladbou dopravniho proudu formou
PCE.
Pro snizeni harmonizacniho schématu na niZsi stupen (v¢. schéma 0 - vypnuti) nesmi po dobu 3
minut (uzZivatelsky nastavitelna hodnota) byt pfekrocena hranice pro libovolny stupen vyssi, nez na
ktery ma schéma klesnout.
Model pro vypocet pravdépodobnosti bude priibézné v ramci instalace aktualizovan, konkrétni
délka agregacniho intervalu a kombinace a koeficienty jednotlivych veliin se tak mohou ménit na
zakladé ziskanych dat a jejich prabéznym vyhodnocenim.

Redundance (pFipad vypadku dopravniho detektoru):

V pfipadé narlstu cestovniho ¢asu nad hodnotu odpovidajici rychlosti 60 km/h v priméru za 3
minuty (tj. rychlost klesne v priméru pod 60 km/h) na zakladé dat z BT detektord (dle TT a
vzdalenosti BT detektor() v prostoru uzavirky se systém prepina na schéma 3 (hrozi rozvoj kolony
vzniklé v uzavirce).

Default nastaveni prahovych hodnot pro:

Schéma 1 - PCE: 1950 JV/h (uZivatelsky definovana hodnota), Obsazenost: 20-22 % (uzivatelsky
definovana hodnota)

Schéma 2 - PCE: 2400 JV/h (uZivatelsky definovana hodnota), Obsazenost: 24-26 % (uzivatelsky
definovana hodnota),

Schéma 3 - PCE: 2750 JV/h (uzivatelsky definovana hodnota), Obsazenost: 26-30 % (uzivatelsky
definovana hodnota),

2) Varovani pred kolonou - Schéma 4-8
Aby byla v daném fezu detekovana pfitomnost kolony a aplikovano tomu odpovidajici schéma,
musi priimérnd minutova rychlost zUstat 2 minuty (uZivatelsky definovana hodnota) po sobé pod
hrani¢ni hodnotou 40 km/h (uZivatelsky definovana hodnota) v kterémkoliv jizdnim pruhu. Pro
deaktivaci kolonového schématu na nizsi stupefi musi rychlost dopravniho proudu stoupnout nad
hodnotu 55 km/h ve dvou po sobé jdoucich minutach.

Redundance (pfFipad vypadku dopravniho detektoru):

Cestovni Cas v segmentu vzroste po dobu 2 po sobé jdoucich minut (uzivatelsky definovana
hodnota) o vice nez 30 % (uzivatelsky definovana hodnota) oproti mensi z hodnot a) dlouhodoby
primér daného segmentu za bézného provozu b) cestovni doba odpovidajici aktualni nejvyssi
dovolené rychlosti.

Mobility and Intelligence s.r.o.
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Krizové scénére:
V pfipadé vypadku komunikace s PDZ, které je umisténo na pravé strané komunikace po dobu
delSi nez 10 pfechazi cely systém do schématu 0.

3) Vzdouvani - Schéma 9-11
Algoritmus pro detekci Sokovych vin je navrzen pro efektivni fizeni dopravy, zejména v situacich s
nepravidelnymi hustotnimi vinami a kolonami. Nasledujici body popisuiji klicové aspekty tohoto
algoritmu vcetné nové implementovaného rozpoznavani rozdill v rychlostech mezi jizdnimi pruhy.

A. Schémata Rizeni Dopravy:
Algoritmus zahrnuje tfi zakladni schémata pro fizeni dopravy:

e Schéma 9 (fizeni dopravy ve druhé poloviné Useku)
e Schéma 10 (fizeni dopravy v prvni poloviné nebo celém Useku).

B. 2.Logika PouZiti Schémat:

Schéma s vysSim Cislem ma vzdy pfednost a je aktivovano na zakladé analyzy dopravniho proudu
a detekovanych rychlosti a obsazenosti.

Podminky pro Aktivaci Systému:

e Schéma 9 se aktivuje, pokud jsou zaznamenany vyznamné poklesy priimérnych rychlosti
na urcenych profilech. Na fezech 3 nebo 4 je alespor 2x zaznamenana priimérna rychlost
nizsi nez 70 km/h béhem poslednich 5 minut, nebo na profilech 3 nebo 4 je 5x
zaznamenana priimérna rychlost nizsi nez 90 km/h béhem poslednich 10 minut.

e Schéma 10 a 11 reaguje na podobné podminky v riznych ¢astech Gseku. Zakladni
podminkou je Ze na vice nez jednom Fezu dojde k poklesu rychlosti pod 60 km/h
(uZivatelsky) alespori 2x za poslednich 5 minut, nebo 5x za poslednich 10 minut.

C. Detekce kolon na zakladé rychlosti v Jizdnich pruzich:

Pro schéma 10 a 11, pokud je v pravém jizdnim pruhu detekovana prdmérna rychlost o 30 km/h
(uzivatelsky definovana hodnota) niz8i nez v levém jizdnim pruhu po dobu alespofi 5 minut a
zaroven je primérna rychlost levého jizdniho pruhu mensi nez 70 km/h na vice nez jednom rezu.
Tyto (vedle jinych podminek) podminky se povazuji za indikaci kolony v pravém pruhu.

Podminky pro Deaktivaci Systému:
Pokud po dobu 10 minut nejsou splnény podminky pro aktivaci, dochazi k deaktivaci schématu.

Mobility and Intelligence s.r.o.
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6 Vybér konkrétnich lokalit pro umisténi prenosnych PDZ

6.1 Rez1-PDZ
Staniceni:

GPS:

Vybaveni fezu:
PDZ-P:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asu:

- GPS:
- Energeticky systém:
- Bezdratova komunikace:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asu:

- GPS:
- Energeticky systém:

- Bezdratovad komunikace:

Doprovodné foto:

208,65 (D1)
49.18065, 16.78298

Integrovany mikrovinny detektor

ANO

ANO

Palivové ¢lanky, Baterie 400 Ah, solarni ¢lanky
4G/LTE (O2 APN)

Integrovany mikrovinny detektor

NE

ANO

Palivové ¢lanky, posilené napéjeci kazety (bez nutnosti
doplnovani paliva a vymény akumulator( 12 tydn(), Baterie
400 Ah

4G/LTE (02 APN)

Mobility and Intelligence s.r.o.
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6.2 Rez2-PDZ
Stanicenti:

GPS:

Vybaveni fezu:
PDZ-P:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asU:
- GPS:

- Energeticky systém:

- Bezdratova komunikace:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asu:
- GPS:

- Energeticky systém:

- Bezdratova komunikace:

Doprovodné foto:

210,10 (D1)
49.18143, 16.80256

Integrovany mikrovinny detektor
ANO

ANO

Solarni zdroj napajeni, Baterie 400 Ah
4G/LTE (02 APN)

Integrovany mikrovinny detektor

NE

ANO

Baterie 400 Ah, Solarni zdroj napajeni
4G/LTE (02 APN)

6.3 Rez3-PDzZ
Staniceni:

GPS:

Vybaveni fezu:
PDZ-P:

- Dopravni detektor:
- Detektor cestovnich ¢asu:

212,00 (D1)
49.18373, 16.83115

Integrovany mikrovinny detektor
ANO

Mobility and Intelligence s.r.o.
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- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)
PDZ-L:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich ¢asu: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Zasuvkova skrifh 220 V, Baterie 300 Ah (zaloha 5 dni)
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)
Doprovodné foto:

6.4 Rez4-PDZ
Staniceni: 213,73 m (D1)
GPS: 49.18847, 16.85056

Vybaveni fezu:

PDZ-P:
- Dopravni detektor: PIna detekce
- Detektor cestovnich ¢as: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (02 APN)
PDZ-L:
- Dopravni detektor: NE
- Detektor cestovnich ¢asu: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah

Mobility and Intelligence s.r.o.
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- Bezdratova komunikace: 4G/LTE

Doprovodné foto:

6.5 Rez - Doplitkovy dopravni detektor

Staniceni: 210,45 vlevo (D1)
GPS: 49.181871, 16.807205
Vybaveni fezu:

Dopravni detektor - doplnéni:

- Dopravni detektor: Plna detekce
- Detektor cestovnich ¢asu: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)
CR L= < <0 [ 5 & [ b= [0 ]V : A B
aad

~

—1

/

Usekové stanicen: 350 m Provozni staniceni: 210.275 km
Staniceni dle kilometrovniku: 210.453 km

Usek: 2443A168032443A16804
Délka tiseku: 454 m

EXIT 210 Holubic

Komunikace: D1 2 (210.6 - 210.2km) ‘
/s 5 N —
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™
5300 m
212,000 km
@ B22b
272,430 km

2x B20a (100)

~ ] 7035 m
213,730 km

B22a

il E13 (5-22 h)
215,535 km

B22a + E3 +

e E13 (5-22 h)
215.835 km

REZ - 1
Detektor BT

Trvalé SDZ

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Trvala SDZ
Prechodné SDZ

REZ 0 - detekce

PlIna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

Trvala SDZ
REZ1-DZ

PIna detekce
Detektor BT

Trvalda SDZ

REZ 2 -DZ

PIna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce

PIna detekce

Prechodné SDZ

REZ 3 -DZ

PIna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 4 -DZ
PIna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Symbol

Symbol

Symbol

Schéma 4

Kolona mezi frezem
detekce a fezem 1

MLRD “Rohlenka”
D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih

Dalnice D1
km 206,6 - 213,735 vlevo

Automaticky/manualni
rezim

REIZIED

sl

sl

L

L

Doplnéni detekcniho rezu 2

Legndall
Stfedni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

im0

Detektor cestovnich
¢asu (BT)
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B20a (100)
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206,600 km

Eit 207

B20a (100)
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207,980 km

B22a
E13 (5-22 h)
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208,100 km
2x ZPI

Prijezd 1ZS+S7
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O
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D] 2050 m
208,650 km
@ B22a
perd E13 (5-22 h)
210,000 km
Q O
2x A23a +S7
)
= Pl
D] 3400m
210,100 km
Eit 210
b
=0
210,450 km
B22a
S E13 (5-22 h)
211,240 km
/ 2x A23a +E13
mo (RIZIKO)
5300 m
212,000 km
@ B22b
212,430 km

2x B20a (100)

7035m

5-22h

213,730 km

B22a
E13 (5-22 h)

5-22h

215,635 km

B22a + E3 +
E13 (5-22 h)

215.835 km

REZ - 1
Detektor BT

Trvalé SDZ

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Trvala SDZ
Prechodné SDZ

REZ 0 - detekce

PlIna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

Trvala SDZ
REZ1-DZ

PIna detekce
Detektor BT

Trvalda SDZ

REZ 2 -DZ

PIna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce
PIna detekce

Prechodné SDZ

REZ 3 -DZ

Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 4 -DZ

PIna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Schéma 5

Kolona mezi fezem 1 a
rezem 2

D1 01191.C Brno-centrum -

MLRD “Rohlenka”

Brno - jih

km 206,6 - 213,735 vlevo

Dalnice D1

Automaticky/manualni
rezim

Doplnéni detekcniho rezu 2

100

Zobrazit v pfipadé zdrZzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.
Jinak 2x Tma

Leegndall
Stfedni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

gm0

Detektor cestovnich
¢asu (BT)
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Eit 203

203,200 km

B22a
E13 (5-22 h)

203,800 km
B20a (100)

203,700 km
B20a (100)

204,810 km

B22a
E13 (5-22 h)

206,300 km
B20a (100)

. ®
il

206,400 km

206,60 km

Eit 207

B20a (100)

6N E)

]
N
N
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207,98 km

B22a
E13 (5-22 h)

5-22h

208,100 km

2x ZPl km 203
+ “ZDRZENP”

D] 2050 m

208,650 km

B22a
E13 (5-22 h)

-

-
it

210,000 km

2x ZPI
Prljezd 1ZS+S7

2P0 3400 m

210,100 km

Eit 210

210,450 km

B22a
E13 (5-22 h)

@
|
|

211,240 km

2x A23a +S7

oD 5300 m

212,000 km
B22b
212,430 km

2x A23a +E13
(RIZIKO)

S]] 7035 m

5-22h

213,730 km

B22a
E13 (5-22 h)

5-22h

215,635 km

B22a + E3 +
E13 (5-22 h)

215.835 km

REZ - 1
Detektor BT

Trvalé SDZ

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Trvald SDZ

Prechodné SDZ

REZ 0 - detekce

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

Trvala SDZ
REZ1-DZ

PIna detekce
Detektor BT

Trvalda SDZ

REZ 2 -DZ

PIna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce

PIna detekce

Prechodné SDZ

REZ 3 -DZ

Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 4 -DZ
PIna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Schéma 6

Kolona mezi fezem 2 a
rezem 3

MLRD “Rohlenka”

D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih
Dalnice D1

km 206,6 - 213,735 vlevo

Automaticky/manualni
rezim

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
nez 15 min k rezu -1.

Zobrazit v 5 min krocich

Jinak 2x Tma

Symbol

e

+45 rrin

Symbol Zobrazit v pfipadé zdrzeni delSi
nez 15 min k fezu -1.
Jinak 2x Tma

Varianta dvoupruh

Doplnéni detekcniho rezu 2

Lekndall

Stredni délici pas

Symbol

REIZIED

Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

SEN -

Detektor cestovnich
¢asu (BT)
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Eit 203

203,200 km

B22a
E13 (5-22 h)

203,800 km
B20a (100)

203,700 km
B20a (100)

204,810 km

B22a
E13 (5-22 h)

206,300 km
B20a (100)

206,400 km

206,600 km

Eit 207

B20a (100)

207,980 km

B22a
E13 (5-22 h)

D] 2050 m

5-22h

208,100 km

2x ZPI
Prijezd 1ZS+S7]

208,650 km

B22a
E13 (5-22 h)

s~ 3400 m

210,450 km

210,000 km

2x ZPl km 203
+“ZDRZENJ”

210,100 km

Eit 210

B22a
E13 (5-22 h)

~~~ D] 5300m

(]
PN |

211,240 km
2x ZPI
Prljezd 1ZS+8S7

212,000 km

B22b

212,430 km
2x A23a +S7

7035m

5-22h

213,730 km

B22a
E13 (5-22 h)

5-22h

215,635 km

B22a + E3 +
E13 (5-22 h)

215.835 km

REZ - 1
Detektor BT

Trvalé SDZ

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Trvald SDZ

Prechodné SDZ

REZ 0 - detekce

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

Trvala SDZ
REZ1-DZ

PIna detekce
Detektor BT

Trvalda SDZ

REZ 2 -DZ

PIna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce

PIna detekce

Prechodné SDZ

REZ 3 -DZ

Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 4 -DZ
PIna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Symbol

Symbol

Schéma 7

Kolona mezi fezem 3 a
rezem 4

MLRD “Rohlenka”
D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih

Dalnice D1
km 206,6 - 213,735 vlevo

Automaticky/manualni
rezim

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.

Jinak 2x Tma

Varianta tripruh

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.

Zobrazit v 5 min krocich

Jinak 2x Tma

- bopry 2003

K PPN
+45 rrin

Doplnéni detekcniho rezu 2

Zobrazit v pfipadé zdrZzeni delsi
nez 15 min k fezu -1.

Jinak 2x Tma

Varianta tripruh

Leegndall
Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

SEN -

Detektor cestovnich
¢asu (BT)
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Eit 203
P

203,200 km

B22a

e E13 (5-22 h)
203,800 km
B20a (100)

203,700 km
B20a (100)

204,810 km
B22a

S E13 (5-22 h)

206,300 km

B20a (100)

206,400 km

206,600 km

Eit 207

B20a (100)
®)

207,980 km

B22a
=i E13 (5-22 h)
208,100 km

2x ZPl km 203
+25 min + uZDRZENiu
b

D] 2050 m

208,650 km
B22a

el E13 (5-22 h)
270,000 km
2x ZPI

Prijezd 1ZS+S7

/D] 3400 m
210,100 km

Eit 210

R
=
210,450 km

B22a

s E13 (5-22 h)
211,240 km

2x ZPl km 203

+ “ZDRZENI"
v 5300 m

212,000 km

@ B22b

212,430 km
2x ZPI
Prijezd 1ZS+S7

U 17035m

213,730 km

B22a
o E13 (5-22 h)
215,535 km
B22a + E3 +
e E13 (5-22 h)

215.835 km

REZ - 1
Detektor BT

Trvalé SDZ

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Trvala SDZ
Prechodné SDZ

REZ 0 - detekce

Plna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

Trvala SDZ
REZ1-DZ

PIna detekce
Detektor BT

Trvalda SDZ

REZ 2 -DZ

PIna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce

PIna detekce

Prechodné SDZ

REZ 3 -DZ

Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 4 -DZ
PIna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Symbol

Schéma 8

Kolona za frezem 4

MLRD “Rohlenka”
D1 01191.C Brno-centrum -

Brno - jih

Dalnice D1

km 206,6 - 213,735 vlevo

Automaticky/manualni

rezim

Zobrazit v pripadé zdrzeni delsi

nez 15 min k rezu -1.
Zobrazit v 5 min krocich
Jinak 2x Tma

Zobrazit v pfipadé zdrZzeni delsi

nez 15 min k fezu -1.
Jinak 2x Tma
Varianta dvoupruh

Doplnéni detekcniho rezu 2

Zobrazit v pfipadé zdrZzeni delsi

nez 15 min k rezu -1.
Zobrazit v 5 min krocich
Jinak 2x Tma

Leegndall
Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera
Dopravni detektor

SEN -

Detektor cestovnich
¢asu (BT)
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Eit 203

203,200 km

B22a
E13 (5-22 h)
203,800 km
B20a (100)

203,700 km

B20a (100)
204,810 km
B22a

Rt E13 (5-22 h)
206,300 km
B20a (100)
206,400 km

m
B‘l
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206,600 km

Eit 207

B20a (100)

207,980 km

(A B22a
il E13 (5-22 h)
208,100 km

- 2x A23a
=

i
AP 2050 m

208,65 km
(A B22a
o E13 (5-22 h)
210,000 km

00 2x B20a (100)

DI
~~D] 3400 m

210,100 km
Eit 210
T
o
210,450 km
B22a
~ E13 (5-22 h)
271,240 km
2x A23a
)
g
5300 m
212,000 km
@ B22b
= 272430km

2x B20a (100)

~—D] 7035 m

213,730 km
B22a
it E13 (5-22 h)
215,535 km
B22a +E3 +
S E13 (5-22 h)

215.835 km

Schéma 9
REZ - 1
Detektor BT “Vzdouvani” 1
Trvalé SDZ MLRD “Rohlenka”
Prochodné SDZ D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih
Prechodné SDZ Délnice D1

km 206,6 - 213,735 vlevo

Trvald SDZ

Automaticky/manualni

Prechodné SDZ rezim

REZ 0 - detekce

PlIna detekce, detektor BT
2x kamera

Prechodné SDZ

Trvala SDZ

REZ 1-DZ —

PIna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ 2 -DZ Symbol

PIna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce

PIna detekce Doplnéni detekéniho fezu 2

Prechodné SDZ

REZ 3 -DZ Symbol

Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ
Legndall

Stfedni délici pas

REZ 4 -DZ

Plna detekce ﬂﬂ

Detektor BT Pfenosné PDZ LED

Prechodné SDZ Kamera

Dopravni detektor

im0

Detektor cestovnich

Prechodné SDZ ¢asu (BT)
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Eit 203
P

203,200 km

B22a
E13 (5-22 h)
203,800 km
B20a (100)

203,700 km

B20a (100)
204,810 km
B22a

Rt E13 (5-22 h)
206,300 km
B20a (100)
206,400 km

m
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206,600 km

Eit 207

B20a (100)

207,980 km

a B22a
s E13 (5-22 h)
208,100 km

- 2x A23a
)
D

D 2050 m

208,650 km
a B22a
o E13 (5-22 h)
210,000 km

2x B20a (100)

~~D] 3400 m

210,100 km
Eit 210
|
L
210,450 km
B22a
s E13 (5-22 h)
211,240 km

2x A23a

|
5300 m
212,000 km

@ B22b

212,430 km
2x B22a (100)

D] 7035 m

213,730 km
B22a
it E13 (5-22 h)
215,535 km
B22a +E3 +
S E13 (5-22 h)

215.835 km

Schéma 10

REZ -1 “Vzdouvani” 2

Detektor BT Kolona v PJP

Trvalé SDZ MLRD “Rohlenka”

Prochodné SDZ D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih

Prechodné SDZ Délnice D1

km 206,6 - 213,735 vlevo

Trvald SDZ

Automaticky/manualni

Prechodné SDZ rezim

REZ 0 - detekce

PlIna detekce, detektor BT
2x kamera

Prechodné SDZ

Trvala SDZ

REZ 1-DZ —

PIna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ 2 -DZ

PIna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce

PIna detekce Doplnéni detekéniho fezu 2

Prechodné SDZ

Symbol

REZ 3 -DZ

Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

) Lebndall
REZ 4 -Dz Symbol

o GEEes )Eﬂﬂ Stfedni délici pas
Detektor BT Pfenosné PDZ LED

Prechodné SDZ Kamera

Dopravni detektor

gm0

Detektor cestovnich

Prechodné SDZ ¢asu (BT)
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| | REZ - 1 “Vzdouvani”’ 3
203,200 km | Detektor BT Kolona v PJP
A | (B B22a —
| 5226 125;33 sgf)_ozimh) Trvalé SDZ MLRD “Rohlenka”
B20a (100) | Prechodné SDZ D1 01191.C Brno-centrum -
| 203,700 km Brno - jih
| B20a (100) Prechodné SDZ o
204.810 km Dalnice D1
(A | (A B22a km 206,6 - 213,735 vlevo
| 5-22h E13(5-22 h) Trvala SDZ
206,300 km Automaticky/manualni
| B20a (100) Prechodné SDZ reiim
| 206,400 km
M REZ 0 - detekce
Ry Do e :g b PIna detekce, detektor BT
b 2x kamera
| 206,600 km
| Eit 207
|
| B20a (100) Prechodné SDZ
207,960 km
=) | (A B22a
G-2zn | G227 E13(5-22h) | Tivala SDZ
208,100 km
A | 2x A23a REZ 1 -DZ Symbol
= RYCHLOST/ <X2 = T ,
e RYCHLOST PJP < X3 D] 2050 m PIna detekce
| 208,650 km| Detektor BT
> | Ba B22a
5-20n | 5-20H E13 (5-22 h) Trvala SDZ
210,000 km
| 2x B20a (100)| REZ 2 - DZ Symbol
RYCHLOST/ <X2
e RYCHLOST PJP <X3I [ S0 34001 PIna detekce
| | 210, 100 km| Detektor BT
|
|
|
| Eit 210
RYCHLOST/ <X2 M REZ 2a detekce
RUCLESRIE L L PIna detekce Doplnéni detekéniho fezu 2
| 210,450 km
|
| (5-22h E13(5-22h) Prechodné SDZ
| | 211,240 km
, 2x A23a REZ3-DZ Symbol
=il R jm PIna detekce
=S | o Detektor BT
| 212,000 km
|
@ @ o
| - 00000000 Prechodné SDZ
m | 2x B22a (80) | REZ 4 - DZ |:| L
- RYCHLOST! <X2 - PIn4 detekce Stfedni délici pas
P RYCHLOST PJP < X3 2==MT 7035m
| 213,730 km | Detektor BT E Prenosné PDZ LED
| i E13(5-22h) | prechodné SDZ PEll Kamera
215,535 km DI  Dopravni detektor
| B22a + E3 + P[] Detektor cestovnich
5227 | =227 g 17 g g;i h) | Pprechodné SDzZ gast (BT)
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Eit 203

P
203,200 km
B22a
E13 (5-22 h)
203,800 km
B20a (100)
203,700 km

B20a (100)
204,810 km
B22a

E13 (5-22 h)
206,300 km
B20a (100)
206,400 km

m
B‘l
5

D@ E:

5-22h]

®

il

206,600 km

Eit 207

B20a (100)
207,980 km

(A B22a
E13 (5-22 h)
208,100 km
2x A27 + E3a

(lokace dle
mista udalosti

D 2050 m
208,65 km

(A B22a
o E13 (5-22 h)

210,000 km
Euj

2x A27 + E3a
(lokace dle
mista udalosti)
2P0 3400 m
210,100 km

Eit 210

il |

210,450 km

B22a
E13 (5-22 h)
211,240 km

2x A27 + E3a
(lokace dle
mista udalosti)

= 5300 m
212,000 km

B22b

212,430 km
2x A27 + E3a
(lokace dle
mista udalosti)

~—D] 7035 m

213,730 km

B22a
(5-22R)

E13 (5-22 h)

215,635 km
(5-22h)

B22a + E3 +
E13 (5-22 h)
215.835 km

REZ - 1
Detektor BT

Trvalé SDZ

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Trvala SDZ
Prechodné SDZ

REZ 0 - detekce

Schéma 12
“NEHODA”

MLRD “Rohlenka”

D1 01191.C Brno-centrum -

Brno - jih

Dalnice D1
km 206,6 - 213,735 vlevo

Automaticky/manualni
rezim

PlIna detekce, detektor BT

2x kamera

Prechodné SDZ

Trvala SDZ
REZ1-DZ

PIna detekce
Detektor BT

Trvala SDZ

REZ 2 -DZ

PIna detekce
Detektor BT

REZ 2a detekce

PIna detekce

Prechodné SDZ

REZ 3 -DZ

Plna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 4 -DZ
PIna detekce
Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Symbol

&

25 b

Symbol

Doplnéni detekcniho rezu 2

Symbol

2z

25 b

Lekndall

Stfedni délici pas

Symbol

2

25 b

Pfenosné PDZ LED

Kamera

Dopravni detektor

im0

Detektor cestovnich
¢asu (BT)




MLRD — D1 01191.C Brno-centrum — Brno-jih (etapa 0C)_ Délnice D2- km 11 - 1 vlevo
TECHNICKA zPRAVA — Verze 2 — Mobilni liniové Fizeni - dopInéni

TECHNICKA ZPRAVA — verze 2

Mobilni Fizeni dopravy
MLRD - D1 01191.C Brno-centrum — Brno-jih (etapa 0C)

Dalnice D2 - km 11-1

Identifikacni udaje:

Investor: RSD CR
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1 Uvod

Predmétem technické zpravy je popis mobilniho Fidiciho systému, ktery bude instalovan v jednom
sméru na dalnici D2 v misté staniceni 11-1 vlevo.

Systémy mobilniho fizeni dopravy budou po celou dobu rekonstrukce umistény v nize uvedenych
mistech. Jsou sestaveny z akénich ¢lend - pfenosnych LED proménnych dopravnich znacek (dale
jen PDZ) a senzorickych clenl - detektorll dopravy a detektor(i cestovnich cCasl (soucasti
komplexniho systému je rovnéz provizorni kamerovy set, ktery je umistén v misté staniceni 2,2.

Soucasti této technické dokumentace je doplnéni novych symbol a schémat. Doplnéni vychazi ze
zkuSenosti z provozu tohoto systému od zafi 2023.

Soucasti doplnéni jsou zejména:

- doplnény dvé nova schémata, ktera maji reagovat na casté hustotni viny, které
v konkrétnim misté nasazeni MLRD vznikaji.
- Novy symbol pro ,Prijezd vozidel 125", kterd budou zobrazovana v situacich dopravnich
kolon
- Novy symbol pro poskytovani informaci o zpozdéni ke konkrétnimu staniceni ve sméru
jizdy
Rizeni provozu bude realizovano na z&klad& dopravnich dat z instalovanych detektor( dopravy.
Konkrétni misto pro fizeni provozu (fez) je vzdy sloZzen z kombinace dvou prenosnych PDZ a
detektor( dopravy.

Soudasti instalovaného systému je Fidici Software s vizualizaci stavu provozu, stavu jednotlivych
zafizeni a také zobrazovanych symbol(, ktery je Fizeni z prostfedi RSD - NDIC. Do Software mohou
byt zfizeny pFistupy na zakladé prid&lenych pfistupovych prav (VPN RSD).

Ukazka Fidiciho SW je nize.
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2 Umisténi a rozsah telematického systému

Telematické systémy budou umistény v jednom sméru (jeden SET):
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Komunikace: D2, smér Brno budou umistény Ctyfi fezy PDZ
Stanicen: Rez 1: 4,35 km
Rez 2: 6,30 km
Rez 3: 7,90 km
Rez 4: 10,63 km
Kamerovy SET: 2,20 km
Detektor cestovnich ¢asu: 1,00 km

Daldi podrobnosti telematického systému jsou uvedeny ve vykresové dokumentaci, kterd je
soucasti tohoto dokumentu nize.

3 Vseobecné pozadavky

VSeobecné pozadavky vychézi z Pozadavk( na provedeni a kvalitu prfechodného dopravniho
znaceni na dalnicich a rychlostnich silnicich ve spravé RSD CR. Jmenovité pak musi byt dodrZena
nasledujici zasady:

Zacatek zfizovani prechodného dopravniho znaleni musi byt pfedem oznamen pfislusné
SSUD/SSURS/Spravu RSD. Bez jeho souhlasu nesmi byt prace zahajeny. Zhotovitel je pred
zahajenim praci povinen pfedat SSUD/SSURS/Spravé RSD jedno kompletni paré schvaleného
projektu vCetné stanoveni prfechodné Upravy provozu na pozemni komunikaci dle § 77 zdkona ¢.
361/2000 Sb.

Mobility and Intelligence s.r.o.
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Pfed zahajenim praci musi pracovnici zhotovitele absolvovat Skoleni BOZP u bezpecnostniho
technika RSD. P¥i zFizovéni, kontrole, Gdrzbé a ruseni pfechodného znaceni musi byt dodrZovana
smérnice GR RSD ¢ 2/2002 ,Pravidla bezpe¢né prace na dalnicich a rychlostnich silnicich” a
»Technologicky postup pro provadéni pfechodného dopravniho znaceni na dalnicich a silnicich pro
motorova vozidla ve spravé RSD CR”. Pracovnici jsou povinni mit na sobé& vystrazny odév
odpovidajici CSN EN 471.

Pfechodné dopravni znaceni telematického systému bude kontrolovano pomoci aplikace pro
vzdalenou spravu. Kontrolovan bude zejména stav napdjecich prvkd (akumulatory, palivové
¢lanky), funkce LED zobrazovacu a funkce dopravnich detektord.

4 Stavajici dopravni znaceni

Systém je navrzen sohledem jak na stavajici svislé dopravni znaceni (dodrzeni minimalnich
vzdalenosti a konflikt zobrazovanych symbol(), tak s ohledem na stanovené dopravné inZenyrské
opatreni.

5 Zobrazované symboly

Zobrazované symboly a princip jejich vybéru je detailné popsan v pfiloze €. 1 tohoto dokumentu a
je rovnéz souclasti Zadosti pro stanoveni pfechodného dopravniho znaceni.

s

Zakladni podoba telematického systému ,,Mobilni fizeni dopravy”

Fyzicka podoba pFenosnych promé&nnych dopravnich znacek:
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Nosna konstrukce:
Nosnéa konstrukce pro pfenosné PDZ LED tvorena pfihradovymi stojkami, které jsou schvaleny
ministerstvem dopravy podle § 124 odst. 2 pism. ¢/ zdkona €. 361/2000 Sb. Trojboké pfihradové
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stojky odpovidaji CSN EN 12899-1. Konstrukce je rozebiratelna, sloZen4 ze ¢tyf pevné nespojenych
casti - svislé a vodorovné.

Po namontovani jsou vSechny Ctyfi ¢asti pevné spojeny (Srouby a jinym spojovacim materialem,
ktery umoznuje rychlou montaz a demontaz).

PFi narazu vozidla dojde k ohnuti nebo ulomeni nosné konstrukce od zakladu v misté koutovych
svard. V prvni fazi ndrazu nedojde k oddéleni panelu LED od nosné konstrukce. Jednotlivé dily jsou
k sobé pevné pripevnény nékolika zplsoby (Srouby, fetézy, svorkami). Stojiny jsou pomoci
koutovych svarQ privareny na patni desky, které jsou pripevnény Srouby k prefabrikovanému
zakladu, ktery je tvofen Zelezobetonovou konstrukci

Kovové ¢asti konstrukce jsou natfeny pouzitim odstinu RAL 7042. Povrchova Uprava vSech &asti
nosné konstrukce i panelu LED je tak matna, aby nevyvolavala omezujici nebo oslepujici osInéni.

5.1 Grafické provedeni pouzitych symboli a textl

5.2 Symboly PDZ
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5.3 Pismo a texty pro dodatkovou tabulku
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5.4 Pouzita vystrazina svétla

Na nosné konstrukci nad PDZ jsou upevnéna dvé vystrazna svétla tfidy L8H dle CSN EN 12 352 s
LED.

Svétla tvofi signal S 7, blikajici soucasné s frekvenci 50 £10 min-1.

Jedna se o signalizacni dvojsvétlo LED 200 H spole¢nosti DYNASIG, spol. s r.o.

PDZ a vystrazna jsou schvaleny podle § 124 odst. 2 pism. ¢/ zakona €. 361/2000 Sb., ve znéni

vevs

pozdéjsich predpisu.

5.5 Pouzité ridici algoritmy systému

Ridici scénafe vychazeji ze schvalenych funkénich schémat, které jsou ukazany v tabulce 1 niZe.

Obecny popis

Systém pracuje v minutovych intervalech a pro spinani a vypinani funkénich schémat vyuziva
vstupni hodnoty (prahové hodnoty), které jsou pred instalaci systému nastaveny dle priimérnych
intenzit v dané lokalité. Jednotlivé prahové hodnoty systému jsou v centralnim Fidicim systému
uZivatelsky nastavitelné. V prlbéhu prvniho tydne fungovani systému budou upravovany
s ohledem na chovani dopravniho proudu v konkrétni uzavirce, resp. Pfed dopravni uzavirkou.
Prahové hodnoty systému jsou zavislé na konkrétnim vedeni dopravy a také neproménnymi
parametry vozovky (stoupani, klesani apod.). Chovani systému se priibézné vyhodnocuje a
prahové hodnoty mohou byt postupné upravovany do cilové podoby.

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Viesina
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Poznamka Rez4 Rez3 Rez 2 Rez 1 Poznamka
Umisténi 3600- 2600- 1800- 800- olna detekce
f 42 4 22 12
pFF:’(E:(:l(iu + [:?I?\? i Sla? + F?I?g] + [:?I?\? 300-500m
k 1
uzavérou detekce detekce | detekce | detekce amery 100 m
Priorita 10000
B20a bez kolony +
Sché 1
chema (100) int/obs > X1
B20a B20a bez kolony +
Sché 2 B22 B22
chema a a (100) | (100) int/obs > X2
B20a B20a A23+E13 | riziko kolony +
Sché 3 B22
chema a (100) | (100) | (RIZIKO) | int/obs > X3
celo kolony mezi
B20 A23+E13
Schéma 4 B20a (100) | 1003) (R|zJ|r|< o) | A23+E7 | uzavirkoua
rezem 1
A23+E13 ZPI ¢elo kolony mezi
Schéma 5 B20a (100) A23+E7 | Prijezd | ¢ o
(RIZIKO) 7S rezem 1 fezem 2
ZPI celo kolony mezi
+
Schéma 6 A23+E13 A23+E7 | Prljezd ZVPI ., | fezem 2 afezem
(RIZIKO) Zdrzeni
IZS 3
ZPI 7P| ZPI celo kolony mezi
Schéma 7 A23+E7 Prijezd Zdrsent Prijezd | fezem 3 a fezem
1ZS 1ZS 4
ZPI ZPI celo kolony mezi
, o. ZPI o ZPI . .
Schéma 8 Prhjezd 7drseni Prhjezd 7drsent rezem 4 a inf.
1ZS 1ZS vozikem
, B20 B20 .,
Schéma 9 (1008; A23 (100a) A23 Vzdouvani 1
Vzdouvani 2
Schéma B20a B20a
A2 A2
10 (100) 3 (80) 3 KolcinavPJP za
rezem 2
Vzdouvani 2
Schéma B20a B20a
A2 A2
1 (80) 3 (80) 3 KolcinavPJP za
rezem4
Priorita 5000
Schéma doplnéni
1 A27+E3a | A27+E3a | A27+E3a | A27+E3a | prazdnych poliv
pfipadé nehody
Priorita O
, bez kolony +
Schéma 0 int/obs < X1

Tabulka 1: Funkcni schémata (pozn. Pro ucely instalace tohoto konkrétniho systému jsou po dohodé
zvétSeny vzddlenosti mezi konkrétnimi fezy PDZ)
Pozn. Nové navrhovand schémata a symboly jsou zobrazeny Cervené.

Mobility and Intelligence s.r.o.
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Ovladani systému

Systém primarné funguje v automatickém rezimu. Reaguje na konkrétni parametry dopravniho
proudu:

V NDIC prostfednictvim Fidiciho SW (Cervené tlalitko) je mozné systém uvést do schématu 0 -
klidového rezimu.

Systém ma tyto funkce:
e Harmonizace dopravniho proudu - Schéma 1-3
e Varovani pred kolonou - Schéma 4-8
e Vzdouvani (Sokové viny) - Schéma 9-11
e Nehoda - Schéma 11 - Systém zobrazuje symbol nehody na zakladé generované dopravni
udalosti prostfednictvim ALERT C publikovaného NDIC.

Ukladani dat systémem

Data jsou ukladana ve dvou stupnich agregace:

e surova data pro agregaci a vyuziti pfi vypoctech agregovanych dat (vyuZiti az cca 15 min
zpét napf. u BT detektorll) a v minutovych agregacich. DelSi agregace skladany
zminutovych dle aktudlni potfeby pfi vyhodnocovani konkrétnich podminek
rozhodovaciho algoritmu.

e DelSi agregace se dle ,skladaji" z minutovych (1) scitanim (veSkeré intenzity a PCE) nebo (2)
aritmetickym prdmeérem (cestovni ¢asy, rychlosti, obsazenost, odstupy),

Pro vyhodnocovani podminek je vyuzivano dvojitého exponencialniho vyhlazovani, které dava
star$im hodnotdm exponencialné nizsi vliv (rychlost ,zapominani je prlibézné optimalizovana, aby
model co nejlépe odpovidal empirickym datdm) a umozriuje odhadnout kratkodoby trend a na
jeho zakladé i nasledujici hodnotu posloupnosti. Pro podminky sledujici zménu schématu na nizsi
stupen je vyuzivano vyhlazenych hodnot bez predikce, pro podminky sledujici zménu schématu na
vysSi stupen je vyuzivano i hodnot predikovanych pro nasledujici krok

Vyhodnocované Udaje (vSechny Udaje se ukladaji do databaze pro pozdéjsi vyhodnocovani):

o Cestovni ¢as (TT) pro kazdy segment mezi Detektory cestovnich ¢ast (Udaje jsou
vyhodnocovany také pro jednotlivé Useky (zpozdéni v uzavirce, celkem v dotéené
oblasti apod.).

o Aritmeticky prlimér rychlosti pro kazdy jizdni pruh a celkem v kazdém méreném
profilu). Kategorie vozidel: OS, SN, TN + celkem.

o Harmonicky pramér rychlosti pro kazdy jizdni pruh a celkem v kazdém mérenim
profilu. Kategorie vozidel: OS, SN, TN + celkem.

o 85 % kvantil rychlosti pro kazdy jizdni pruh a celkem v kazdém mérenim profilu.
Kategorie vozidel: OS, SN, TN + celkem.

o Prdmérna cestovni rychlost na segmentu spocitand zcestovniho casu dle
detektoru cestovniho Casu (TT) a délky mezi-Fezového segmentu.

o Intenzita dopravniho proudu v kazdém méFeném fezu vzdy pro kazdy jizdni pruh
zvlast a celkem, vzdy pro kazdou kategorii zvlaSt a celkem. Kategorie vozidel: OS:
do 6 metr(, LN: 6-12m, NA: +12 m

o Intenzita v PCE (ekvivalent jednotkovych vozidel) v kazdém méfeném profilu vzdy
pro kazdy jizdni pruh zvlast a celkem. Pro kategorie SN a TN musi byt definovany

Mobility and Intelligence s.r.o.
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prepoctové koeficienty PCEsy = 1,5 (UZivatelsky definovana hodnota) a PCErn = 2
(UZivatelsky definovana hodnota).

o Obsazenost v kazdém fezu pro kazdy pruh a celkem. Jedna se o podil ¢asu, kdy se
v méfeném Fezu detektoru nachazi vozidlo. Pro kazdy pruh zvlast + celkem. Jde o
soucet CasU zaznamU( vozidla déleno délkou intervalu ve stejnych jednotkach
(bezrozmérna jednotka) krat 100 (hodnota v procentech).

Pfechody mezi schématy

1) Harmonizace - Schéma 1-3
Pro vstup do harmonizacnich schémat jsou predevsim vyuzivany data z detektord na fezu 0 a fezu
4. Redundantné (v pfipadé vypadku detektoru v fezech 3, pfipadné 2).
Jednotlivda harmonizacni schémata se spousti na zakladé prekroceni hrani¢nich hodnot
pravdépodobnosti vzniku kolony. Do vypoctu pravdépodobnosti vstupuji intenzita, obsazenost
fezu a sloZeni dopravniho proudu. Intenzita v kombinaci se skladbou dopravniho proudu formou
PCE.
Pro snizeni harmonizacniho schématu na nizsi stupen (v¢. schéma 0 - vypnuti) nesmi po dobu 3
minut (uzivatelsky nastavitelna hodnota) byt prfekrocena hranice pro libovolny stupen vyssi, nez na
ktery ma schéma klesnout.
Model pro vypocet pravdépodobnosti bude priibézné v rdmci instalace aktualizovan, konkrétni
délka agregacniho intervalu a kombinace a koeficienty jednotlivych veli¢in se tak mohou ménit na
zakladé ziskanych dat a jejich prdbéznym vyhodnocenim.

Redundance (pfipad vypadku dopravniho detektoru):

V pfipadé narlstu cestovniho ¢asu nad hodnotu odpovidajici rychlosti 60 km/h v priméru za 3
minuty (tj. rychlost klesne v prdméru pod 60 km/h) na zakladé dat z BT detektor( (dle TT a
vzdalenosti BT detektor(l) v prostoru uzavirky se systém prepina na schéma 3 (hrozi rozvoj kolony
vzniklé v uzavirce).

Default nastaveni prahovych hodnot pro:

Schéma 1 - PCE: 1400 JV/h (uZivatelsky definovana hodnota), Obsazenost; 20-22 % (uzivatelsky
definovana hodnota)

Schéma 2 - PCE: 2200 JV/h (uZivatelsky definovana hodnota), Obsazenost; 24-26 % (uzivatelsky
definovana hodnota),

Schéma 3 - PCE: 2550 JV/h (uZivatelsky definovana hodnota), Obsazenost; 26-30 % (uzivatelsky
definovana hodnota),

2) Varovani pred kolonou - Schéma 4-8
Aby byla v daném fezu detekovana pfitomnost kolony a aplikovano tomu odpovidajici schéma,
musi prlimérnd minutova rychlost zUstat 2 minuty (uZivatelsky definovana hodnota) po sobé pod
hrani¢ni hodnotou 40 km/h (uZivatelsky definovana hodnota) v kterémkoliv jizdnim pruhu.

Redundance (pfipad vypadku dopravniho detektoru):

Cestovni Cas v segmentu vzroste po dobu 2 po sobé jdoucich minut (uzivatelsky definovana
hodnota) o vice neZ 30 % (uZivatelsky definovana hodnota) oproti mensi z hodnot a) dlouhodoby
priimér daného segmentu za béZného provozu b) cestovni doba odpovidajici aktudlni nejvyssi
dovolené rychlosti.

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Vfesina
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Krizové scénare:
V pripadé vypadku komunikace s PDZ, které je umisténo na praveé strané komunikace po dobu
delSi nez 10 pfechazi cely systém do schématu 0.

3) Vzdouvani - Schéma 9-11
Algoritmus pro detekci Sokovych vin je navrzen pro efektivni fizeni dopravy, zejména v situacich s
nepravidelnymi hustotnimi vinami a kolonami. Nasledujici body popisuji klicové aspekty tohoto
algoritmu vcetné nové implementovaného rozpoznavani rozdild v rychlostech mezi jizdnimi pruhy.
A. Schémata Rizeni Dopravy:
Algoritmus zahrnuje tfi zakladni schémata pro fizeni dopravy:
e Schéma 9 (fizeni dopravy ve druhé poloviné Useku)
¢ Schéma 10 a 11 (fizeni dopravy v prvni poloviné nebo celém Useku).

B. 2.Logika PouZiti Schémat:
Schéma s vy3Sim ¢islem ma vzdy prednost a je aktivovano na zakladé analyzy dopravniho proudu
a detekovanych rychlosti a obsazenosti.

Podminky pro Aktivaci Systému:

e Schéma 9 se aktivuje, pokud jsou zaznamenany vyznamné poklesy priimérnych rychlosti
na urcenych profilech. Na Fezech 3 nebo 4 je alespor 2x zaznamenana priimérna rychlost
nizsi nez 70 km/h béhem poslednich 5 minut, nebo na profilech 3 nebo 4 je 5x
zaznamenana priimérna rychlost nizsi nez 90 km/h béhem poslednich 10 minut.

e Schéma 10 a 11 reaguje na podobné podminky v rliznych ¢astech Useku. Zakladni
podminkou je Ze na vice nez jednom Fezu dojde k poklesu rychlosti pod 60 km/h
(uzivatelsky) alespon 2x za poslednich 5 minut, nebo 5x za poslednich 10 minut.

C. Detekce kolon na zakladé rychlosti v Jizdnich pruzich:
Pro schéma 10 a 11, pokud je v pravém jizdnim pruhu detekovana prdmérna rychlost o 30 km/h
(uZivatelsky definovana hodnota) niZsi nez v levém jizdnim pruhu po dobu alespofi 5 minut a
zaroven je primérna rychlost levého jizdniho pruhu mensi nez 70 km/h na vice nez jednom Fezu.
Tyto (vedle jinych podminek) podminky se povaZzuji za indikaci kolony v pravém pruhu.

Podminky pro Deaktivaci Systému:
Pokud po dobu 10 minut nejsou splnény podminky pro aktivaci, dochazi k deaktivaci schématu.

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Vfesina
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6 Vybér konkrétnich lokalit pro umisténi prenosnych PDZ

6.1 Rez1-PDZ
Staniceni:

GPS:

Vybaveni fezu:
PDZ-P:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asu:

- GPS:
- Energeticky systém:
- Bezdratova komunikace:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asu:

- GPS:
- Energeticky systém:

Bezdratova komunikace:

Doprovodné foto:

4,35 (D2)
49.12292, 16.64481

Integrovany mikrovinny detektor
ANO

ANO

Baterie 400 Ah, solarni clanky
4G/LTE (02 APN)

Integrovany mikrovinny detektor

NE

ANO

Palivové clanky, posilené napajeci kazety (bez nutnosti
doplfovani paliva a vymény akumulator( 12 tydn(), Baterie
400 Ah,

4G/LTE (O2 APN)

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Vfesina
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6.2 Rez2-PDZ
Staniceni: 6,30 (D2)
GPS: 49.10593, 16.65286

Vybaveni fezu:

PDZ-P:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich casU: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 400 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)
PDZ-L:
- Dopravni detektor: Integrovany mikrovinny detektor
- Detektor cestovnich ¢asu: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Baterie 400 Ah, Solarni zdroj napéjeni
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)

Doprovodné foto:

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Viesina
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6.3 Rez3-PDZ
Staniceni:

GPS:

Vybaveni fezu:
PDZ-P:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asu:

- GPS:
- Energeticky systém:
- Bezdratova komunikace:

- Dopravni detektor:

- Detektor cestovnich ¢asu:

- GPS:
- Energeticky systém:
- Bezdratova komunikace:

Doprovodné foto:

7,90 (D2)
49.09115, 16.65698

Integrovany mikrovinny detektor
ANO

ANO

Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
4G/LTE (02 APN)

Integrovany mikrovinny detektor

NE

ANO

Zasuvkova skrinn 220 V, Baterie 300 Ah (zdloha 5 dni)
4G/LTE (O2 APN)

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Viesina



MLRD — D1 01191.C Brno-centrum — Brno-jih (etapa 0C)_ Dalnice D2- km 11 - 1 vlevo
TECHNICKA ZPRAVA — Verze 2 — Mobilni liniové fizeni - dopInéni

6.4 Rez4-PDZ
Staniceni: 10,63 (D2)
GPS: 49.06712, 16.66422

Vybaveni fezu:

PDZ-P:
- Dopravni detektor: PIna detekce
- Detektor cestovnich ¢asu: ANO
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE (O2 APN)
PDZ-L:
- Dopravni detektor: NE
- Detektor cestovnich ¢asu: NE
- GPS: ANO
- Energeticky systém: Solarni zdroj napajeni, Baterie 420 Ah
- Bezdratova komunikace: 4G/LTE

Doprovodné foto:

Mobility and Intelligence s.r.o.
Polni 651, 742 85, Viesina
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REZ 1 - PDZ
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Detektor BT

Prechodné SDZ
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Detektor BT

REZ 3 - PDZ
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Detektor BT

Prechodné SDZ

REZ 4 - PDZ
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Detektor BT

Prechodné SDZ

Prechodné SDZ
Prechodné SDZ

Prechodné SDZ

Schéma 0
BEZ KOLONY

MLRD “Chrlice”
D1 01191.C Brno-centrum -
Brno - jih

Dalnice D2
km 11 - 1 vlevo

Automaticky/manualni
rezim

Lendall
Stredni délici pas
Pfenosné PDZ LED

Kamera

Dopravni detektor

Ol O

Detektor cestovnich
¢asu (BT)
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